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W ;Porqué elegir Danfoss? mundo, preparados para asesorarle en aplicaciones,
Danfoss fabrico el primer convertidor de frecuencia programacion, formacioén y mantenimiento.
producido en serie en el mundo en 1968. Desde
entonces, hemos establecido un estandar para fabricar
equipos de calidad. Por esto, nuestros convertidores
de frecuencia VLT se venden y existe servicio técnico,
actualmente, en méas de 100 paises en todo el mundo.

VLT® Serie 5000

Con el nuevo VLT Serie 5000, introducimos el
sistema VVCPIUs | Este es nuestro nuevo sistema
Sensorless para controlar el par y la velocidad
de motores de induccién.

Comparado con un sistema de control
tension/frecuencia, el sistema VVCPlus ofrece

mejor dinamica y estabilidad, cuando se cambian
tanto la referencia de velocidad como el par de
carga. Ademas, hemos implementado un concepto
de proteccién totalmente digitalizada, que asegura
un funcionamiento fiable incluso en las peores
condiciones de operacién posibles. Naturalmente, los
VLT Serie 5000 también ofrecen proteccion completa
contra acoplamiento defectuoso, cortocircuitos,
defecto a tierra y sobrecargas.

Las unidades de Danfoss con sistema de control
VVCPIUs toleran el cambio de carga en todo su
intervalo de velocidad y reaccionan rapidamente
a los cambios de referencia.

Ademas, debe ser sencillo alcanzar este rendimiento.
En Danfoss estamos convencidos de que unidades
de alta tecnologia pueden ser faciles de utilizar. El VLT
Serie 5000 lo demuestra. Para que la programacion
sea sencilla y facil de entender, hemos dividido los
parametros en varios grupos. El mend Rapido guia a
los usuarios rapidamente por la programacion de los
distintos pardmetros que son necesarios ajustar en un
principio. El panel de control es extraible. Presenta
un display de cuatro lineas con texto alfanumérico
que permite ver cuatro valores de lectura al mismo
tiempo. Mediante el panel de control extraible,

los valores programados se pueden copiar de un
convertidor VLT al siguiente. Esto significa que no

es necesario perder tiempo al cambiar unidades o

al integrar otra unidad en la instalacién.

Todo el proceso de programacion es mucho mas
facil que antes. Los VLT Serie 5000 realizan la
mayoria de los ajustes automaticamente.

Si quiere realizar alguna consulta sobre los
convertidores de frecuencia VLT, no deje de llamarnos.
Tenemos expertos en estas unidades en todo el
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VLT® Serie 5000

B Documentacion disponible
A continuacion se enumera la documentacion
disponible para VLT 5000. Tenga presente que puede
haber diferencias entre un pais y otro.

Suministrado con la unidad:

Manual d& FUNCIONAMIENTO .......ceuvuuiiiiiiiiiiiie e e e e et e e e e e e et et eeeeeeseaaba e eeessessaaaaeeessessbaansessseessrees MG.51.AX.YY
Guia de Instalacion de VLT 5300 - 5500 .......couuuuiiiiiiiiiiiiiiieeeee ettt e e e e e esaaae s e e s sessasaaa s eesssestbaseeaaaees MG.56.AX.YY

Comunicacion con VLT 5000:

Manual de VLT 5000 ProfiDUsS .....cccciiiiiiicie et MG.10.EX.YY
Manual de VLT 5000 DEVICENET ...t e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e MG.50.HX.YY
Manual de VLT 5000 LONWOIKS .....euiiiiieeeee e MG.50.MX.YY
Manual de VLT 5000 MOADBUS ......eneeeeeeeeeeeeeeee e MG.10.MX.YY
Manual de VLT 5000 INEEIDUS  ....ceieeeeee e e e e e e MG.10.0X.YY
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Opciones de aplicaciones para VLT 5000:

Manual de 1a opCiON VLT 5000 SYNCPOS ....cccciiiiiiiiiiiieeeeieiiiitiitee e e e e sstaraeeee e e e s s snsaraeeesaaeesasnsnnnareaeens MG.10.EX.YY
Manual del controlador de posicionamiento VLT 5000 ........c.ccceevveeiiiiiiiiiiiieee e csiiiireeeee e e e e s s ssninaneeeae s MG.50.PX.YY
Manual del controlador de sincronizacion VLT 5000 ..........cccueeeiiiieeraiiiieeaiiieeeasieee e eeieeeeseeeeeaaeeeens MG.10.NX.YY
(@] oTedloT g Ie [N 10 I [ U1 RSP MI.50.Z2X.02
(@] oTelleTgIe [ {0 Tod o) o [0 1Yo = Tl o o SRR MI.50.JX.02
Opcion de devanador y de control de tENSION ........ccueeeeiiiiee i e e e snae e e MG.50.KX.02

Instrucciones para VLT 5000:

(0= 1o T- W oo 1001 o - 11 1T I- U PP MI.50.NX.02
Resistencias de frenN0 VLT 5000 .......ooiiiiiiieiiiiiieiiieee et e e e st e et e e s sn e e s e e e snnreeens MI.90.FX.YY
Resistencias de frenos para aplicaciones horizontales (VLT 5001 - 5011) (s6lo en inglés y aleman) ..... MI.50.SX.YY
MOAUIOS A fIIEIO LT ...ttt ettt e bt et e et e et et e sbe e e nbneenane s MI.56.DX.YY
Convertidor para entradas de codificador (de 5V TTL a 24 V CC) (s6lo en inglés/aleman combinados) MI.50.1X.51
Placa posterior para la Serie VLT 5000  ......cceiieeiiiiiiiiiiieeesiiiiiiierteesssssinneeaasesasssssssssessaaessannssssnseeaees MN.50.XX.02

Otra documentacién para VLT 5000:

(CU | o [l = oo T PO PP P OPRPTO PP MG.51.BX.YY
Incorporacion de un VLT 5000 Profibus a un sistema Simatic S5 .......ccccceeviiiieeeiiiee e MC.50.CX.02
Incorporacion de un VLT 5000 Profibus a un sistema Simatic S7 .......ccccccvvveeeiiiiiiiiiicee e, MC.50.AX.02
EIevacion y SErE VLT 5000 ......uuuiiiiieiiiiiiiieieieeesiatiiiaeetaeessasssiaaestaaeesasstassseaaeaeassssnssseereaaessaanssssnneeaees MN.50.RX.02

Documentacion varia (sélo en inglés):

Proteccion contra peligros EIECIIHCOS .......uiiiiiiiieiiiiiee et e e e sre e e e e e e s neee e e snees MN.90.GX.02
EIeCCION dE TUSIDIES PIEVIOS .....iiieiiiiiieieiiiie ettt et e et e e e e e e st e e e nnta e e e ssaee e e s nbeeessnnaeeeeannees MN.50.0X.02
VLT en terminales de entrada de alimentacion €IECLICA ...........ccccvvviieieeiiiiiiiie e MN.90.CX.02
Filtrado de COITMENtES ArMONICAS  .....eceiiiiiiiiiiiieeeeeeiittt e e e e e e st r e e e e e s s aaeeraeeeaasssaareeeeaaaeesanntraneeaaeeas MN.90.FX.02
ManeEjO de ENTOINOS AQIESIVOS  ....ccceiieuririireeeesasiitrtreeeeesassttaareaaeesassstaresraaesaaasssssereaaeasessanssrsneeeaeessannses MN.90.1X.02
ClI-TIContactores TM - CONVEIHIAOIES VLT® ......ccuiiieieiesieetieiestesieeseeseestesseeseestesseeseestessesseeseeseessesssesseanes MN.90.KX.02
Convertidores de frecuencia VLT® y paneles de operador UNiOP  .........cooviiiiiiieeiniiiiiieeeece e MN.90.HX.02

X = namero de version
YY = versién de idioma
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VLT® Serie 5000

H Principio de control

Un convertidor de frecuencia rectifica la tensién alterna
de alimentacion en tension continua, después de lo
cual dicha tension continua se convierte en corriente
alterna variable con amplitud y frecuencia variables.

De este modo, el motor recibe una tensién

y frecuencia variables, lo que permite una
regulacion infinitamente variable de la velocidad
de motores ca trifasicos estandar.
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1. Alimentacién de red

3 x 200 - 240 V AC, 50 / 60 Hz.
3 x 380 - 500 V AC, 50 / 60 Hz.
3 x 525 - 600 V AC, 50 / 60 Hz.

2. Rectificador
Puente rectificador trifasico que convierte la tension
alterna en tension continua.

3. Circuito intermedio
Tensién continua = 1.35 x tension de alimentacion [V].

4. Bobinas del circuito intermedio

Nivelan la intensidad del circuito intermedio y limitan la
carga de la red y de los componentes (transformador
de red, cables, fusibles y contactores).

5. Condensador del circuito intermedio
Nivela la tensién del circuito intermedio.

6. Inversor
Convierte la tensién continua en tensién alterna

variable con frecuencia variable.

7. Tensi6bn de motor

Tensién alterna variable, un 0-100% de la
tension de alimentacion.

Frecuencia variable: 0,5-132/0,5-1.000 Hz.

8. Tarjeta de control

Aqui se encuentra el ordenador que controla el
inversor, el cual genera el tren de impulsos que
convierte la tension continua en tension alterna
variable con frecuencia variable.

VVCPIUs principio de control

El convertidor de frecuencia presenta un sistema de
control del inversor denominado VVC Pus, el mas
reciente desarrollo del Control del Vector Tension (VVC),
ya conocido en los VLT Serie 3000 de Danfoss.

El sistema VVCPIus controla los motores de induccién
al alimentarlos con una frecuencia y una tension
variables para cada instante. Si se modifica la carga
del motor, también cambia la magnetizacion del
motor y, por lo tanto, la velocidad. Por consiguiente,
la corriente del motor se mide continuamente y

los requisitos de tension real y el deslizamiento del
motor se calculan mediante un modelo de motor.
La frecuencia y la tension del motor se ajustan para
asegurar que el punto de funcionamiento del motor
sigue siendo 6ptimo en condiciones variables.

El desarrollo del principio VVCPUs surge del deseo
de mantener una buena y precisa regulacion

y sin ningln tipo de sensores, tolerante con
diferentes caracteristicas de motor, sin necesidad
de pérdidas de potencia.

El primer aspecto, y también el més importante,

es que se ha mejorado la lectura de intensidad y

el modelo de motor. La corriente se divide en una
parte magnetizante y otra generadora de par, y se usa
para una estimacion mucho mas rapida de las cargas
reales del motor. Ahora ya es posible compensar
cambios rapidos de carga, un control total de par,

y también un control de velocidad muy preciso
incluso a bajas velocidades o en reposo.

En "modo de motor especial’, pueden utilizarse
motores sincronos y/o motores en paralelo.

El sistema garantiza unas buenas propiedades
de control de par, transiciones suaves con
funcionamiento en el limite de corriente y una
excelente respuesta de par de arranque.

Después del ajuste automatico del motor, el
principio VVCPIus ayuda a asegurar un control
muy preciso del mismo.

Ventajas del sistema de control VVCPIus;

MD.51.A2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss
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VLT® Serie 5000

- Control preciso de la velocidad, incluso
a baja velocidad
- Rapida respuesta de la sefial recibida al par
total del eje del motor
- Buena compensacion a los cambios de carga
- Transicion controlada entre funcionamiento normal y
funcionamiento en el limite de corriente (y viceversa)
- Fiabilidad del par de arranque en toda la
gama de velocidades, también en el caso
de debilitamiento del campo
- Gran tolerancia a distintas caracteristicas de motor
- Control de par, que abarca el control del
componente generador de par y del componente
magnetizante de la corriente
- Par de retencidon completo (lazo cerrado)

El convertidor de frecuencia incorpora de forma
estandar un nimero de componentes que,
normalmente, deben adquirirse por separado.
Estos componentes integrados (filtro RFI, bobinas
CC, abrazaderas de apantallamiento y puerto de
comunicacion serie) sirven para ahorrar espacio y
simplificar la instalacién, ya que el convertidor de
frecuencia cumple la mayoria de los requisitos sin
necesidad de componentes suplementarios.

Sefiales de control de entradas y salidas
programables en cuatro ajustes

El convertidor de frecuencia utiliza una tecnologia
digital que permite programar las diferentes sefiales
de control de entrada y salida, y seleccionar
cuatro ajustes distintos definidos por el usuario
para todos los parametros.

Para esto resulta facil programar las funciones que
desee con el panel de control del convertidor de
frecuencia o la interfaz de usuario RS 485.

Proteccion contra interferencias de la red

El convertidor de frecuencia esta protegido
contra los transitorios que tienen lugar en la
alimentacion de red, por ejemplo, cuando se
acopla una unidad de compensacion de reactiva
0 cuando los fusibles se funden.

La tension de motor nominal y el par total pueden
mantenerse hasta con un 10% de baja tension
en la red de alimentacion.

Interferencias menores en la red eléctrica

Debido a que el convertidor de frecuencia incluye
bobinas en el circuito intermedio, la interferencia de
armonicos en la red es muy baja. Esto garantiza
un buen factor de potencia y una intensidad de

pico menor, con lo cual se reduce la carga en
la instalacién de red eléctrica.

Proteccion avanzada del VLT

La lectura de intensidad en las tres fases del
motor proporciona una proteccion perfecta del
convertidor de frecuencia contra fallos a tierra y
cortocircuitos en la conexién del motor.

El control constante de las tres fases del motor
permite la conmutacion a la salida del motor, por
ejemplo, mediante un contactor.

El control eficaz de las tres fases de la alimentacion
garantiza que la unidad se detenga en caso de fallo de
fase. Asi se evita una sobrecarga del inversor y de los
condensadores del circuito intermedio, lo que reduciria
drasticamente la vida Util del convertidor de frecuencia.

El convertidor de frecuencia incorpora de forma
estandar proteccion térmica integrada. Si se
produce una situacion de sobrecarga térmica,
esta funcion desactiva el inversor.

&
)
9
o
c
o
)
'_

Aislamiento galvanico fiable

En el convertidor de frecuencia, todos los terminales
de control ademas de los terminales 1-5 (relés
AUX) se conectan, o reciben la alimentacion de
circuitos que cumplen los requisitos PELV relativos
a aislamientos galvanicos de tensiones.

Proteccion avanzada del motor
El convertidor de frecuencia incorpora una proteccion
térmica electronica integrada del motor.

El convertidor de frecuencia calcula la temperatura del
motor segun la intensidad, la frecuencia y el tiempo.

En comparacion con la proteccion tradicional
bimetdlica, la proteccion electronica toma en cuenta
la disminucion de la refrigeracion producida a bajas
frecuencias debido a la reduccion de la velocidad del
ventilador del motor (motores con ventilacién interna).

La proteccion térmica del motor es comparable
a un termistor de motor.

Para obtener la maxima proteccion contra el
sobrecalentamiento del motor si éste quedase
cubierto o bloqueado, o si se produce un fallo

del ventilador, es posible incorporar un termistor y
conectarlo a la entrada de termistor del convertidor de
frecuencia (terminales 53/54), consulte el pardmetro
128 del Manual de Funcionamiento.

MD.51.A2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss
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B Cémo seleccionar el convertidor de frecuencia

Un convertidor de frecuencia se debe seleccionar
segun la intensidad del motor, a su carga maxima, en
la unidad. La intensidad nominal de salida lv.tn debe
ser igual o superior a la intensidad requerida del motor.

El convertidor de frecuencia se suministra para
tres rangos de tension de red: 200-240 V,
380-500 V y 525-600 V.

B Modo de par de sobrecarga normal/alto

Esta funcion permite al convertidor de frecuencia
funcionar a un par constante del 100%, utilizando

un motor sobredimensionado.

La opcion entre una caracteristica de par de sobrecarga
alto (M) o normal (N) se selecciona en el parametro 101.

Aqui también debe elegirse entre una caracteristica de
par constante (CT) alto o normal o una caracteristica
de par variable (VT) alto o normal.

Si se elige una caracteristica de par alto, un

motor de tamafio nominal con el convertidor de
frecuencia obtiene un par de hasta el 160% durante
1 minuto tanto en CT como en VT.

Si se selecciona una caracteristica de par normal, un
motor sobredimensionado permitira un rendimiento de
par de hasta el 110% durante 1 minuto, tanto en CT
como en VT. Esta funcién se utiliza, fundamentalmente,
en bombas y ventiladores, ya que dichas aplicaciones
no requieren un par de sobrecarga.

La ventaja de seleccionar una caracteristica de par
normal para un motor sobredimensionado consiste
en que el convertidor de frecuencia podra suministrar
un par del 100% constantemente, sin reduccion de
potencia como resultado del motor de mayor tamafio.

' iNOTA!:

[ ” .

". Esta funcién no se puede seleccionar para

i las unidades VLT 5001-5006, 200-240 V,
o VLT 5001-5011, 380-500 V.

Tension de red: 200-240 V

Potencia de eje tipica Intensidad de salida max. constante Salida méax. constante a
PvLN lvitN 240 V SwitN
Alto Normal Alto Normal Alto Normal
par de sobrecarga par de sobrecarga | par de sobrecarga par de sobrecarga | par de sobrecarga par de sobrecarga
Tipo de (160 %) (110 %) (160 %) (110 %) (160 %) (110 %)
VLT kW] kW] [A] [A] [KVA] [KVA]
5001 0.75 - 3.7 - 1.5 -
5002 1.1 - 5.4 - 2.2 -
5003 1.5 - 7.8 - 3.2 -
5004 2.2 - 10.6 - 4.4 -
5005 3.0 - 125 - 5.2 -
5006 3.7 - 15.2 - 6.3 -
5008 5.5 7.5 25 32 10 13
5011 7.5 11 32 46 13 19
5016 11 15 46 61.2 19 25
5022 15 18.5 61.2 73 25 30
5027 18.5 22 73 88 30 36
5032 22 30 80 104 32 41
5042 30 37 104 130 41 52
5052 37 45 130 154 52 61
Nota: Con VLT 5032-5052, el Par de sobrecarga alto se limita al 150%. -: desactivado

MD.51.A2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss



Dt

VLT® Serie 5000

Tension de red: 380-440 V

Potencia de eje tipica

Intensidad de salida max. constante

Salida max. constante a

PvLTN IvLTN max.415 V SviTN
Alto Normal Alto Normal Alto Normal
par de sobrecarga  par de sobrecarga | par de sobrecarga par de sobrecarga | par de sobrecarga par de sobrecarga
Tipo de (160 %) (110 %) (160 %) (110 %) (160 %) (110 %)
VLT kW] kW] [A] [A] [kVA] [KVA]
5001 0.75 - 2.2 - 1.6 -
5002 1.1 - 2.8 - 2.0 -
5003 15 - 4.1 - 2.9 -
5004 2.2 - 5.6 - 4.0 -
5005 3.0 - 7.2 - 5.2 -
5006 4.0 - 10 - 7.2 -
5008 5.5 - 13 - 9.3 -
5011 7.5 - 16 - 11.5 -
5016 11 15 24 32 17.3 23
5022 15 18.5 32 37.5 23 27
5027 18.5 22 37.5 44 27 31.6
5032 22 30 44 61 31.6 43.8
5042 30 37 61 73 43.8 52.5
5052 37 45 73 90 52.5 64.7
5062 45 55 90 106 62 73
5072 55 75 106 147 73 102
5102 75 90 147 177 102 123
5122 90 110 177 212 123 147
5152 110 132 212 260 147 180
5202 132 160 260 315 180 218
5252 160 200 315 368 218 274
5302 200 250 395 480 274 333
5350 250 315 480 600 333 416
5450 315 355 600 658 416 465
5500 355 400 658 745 456 516
-: desactivado

Nota: Con VLT 5350-5500, el Par de sobrecarga

alto se limita al 150%.

MD.51.A2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss
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VLT® Serie 5000

Tension de red: 441-500 V

Potencia de eje tipica Intensidad de salida max. constante Salida méax. constante a
PvLTN IvLTN 500 V SviTN
Alto Normal Alto Normal Alto Normal
par de sobrecarga  par de sobrecarga | par de sobrecarga par de sobrecarga | par de sobrecarga par de sobrecarga
Tipo de (160 %) (110 %) (160 %) (110 %) (160 %) (110 %)
VLT kW] kW] [A] [A] [kVA] [KVA]
5001 0.75 - 1.9 - 1.6 -
5002 1.1 - 2.6 - 2.3 -
5003 15 - 3.4 - 2.9 -
5004 2.2 - 4.8 - 4.2 -
5005 3.0 - 6.3 - 5.5 -
5006 4.0 - 8.2 - 7.1 -
5008 5.5 - 11 - 9.5 -
5011 7.5 - 14.5 - 12.6 -
5016 11 15 21.7 27.9 18.8 24
5022 15 18.5 27.9 34 24.2 29
5027 18.5 22 34 414 29.4 35.8
5032 22 30 41.4 54 35.9 47
5042 30 37 54 65 46.8 56
5052 37 45 65 78 56.3 67
5062 55 75 80 106 69 92
5072 75 90 106 130 92 113
5102 90 110 130 160 113 139
5122 110 132 160 190 139 165
5152 132 160 190 240 165 208
5202 160 200 240 302 208 262
5252 200 250 302 361 262 313
5302 250 315 361 443 313 384
5350 315 355 443 540 384 468
5450 355 400 540 590 468 511
5500 400 500 590 678 511 587
- desactivado

Nota: Con VLT 5350-5500, el Par de sobrecarga
alto se limita al 150%.

8 MD.51.A2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss
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VLT® Serie 5000

Tension de red de 550 V

Potencia de eje tipica

Intensidad de salida max. constante

Salida max. constante a

PvLTN IvLTN 550 V SviLTN
Alto Normal Alto Normal Alto Normal
par de sobrecarga  par de sobrecarga | par de sobrecarga par de sobrecarga | par de sobrecarga par de sobrecarga

Tipo de (160 %) (110 %) (160 %) (110 %) (160 %) (110 %)
VLT kW] kW] [A] [A] [kVA] [KVA]
5001 0.75 1.1 1.8 2.6 2.8 2.5
5002 1.1 1.5 2.6 2.9 3.0 2.8
5003 15 2.2 2.9 4.1 4.3 3.9
5004 2.2 3.0 4.1 5.2 5.4 5.0
5005 3.0 4.0 5.2 6.4 6.7 6.1
5006 4.0 5.5 6.4 9.5 10.0 9.0
5008 5.5 7.5 9.5 11.5 12.1 11.0
5011 7.5 - 11.5 - 18.9 17.1
5016 11 15 18.0 23.0 23.8 21.9
5022 15 18.5 23.0 28.0 29.5 26.7
5027 18.5 22 29.0 34.0 35.2 324
5032 22 30 34.0 43.0 44.8 41.0
5042 30 37 43.0 54.0 56.2 51.4
5052 37 55 55.0 65.0 68.6 61.9
5062 55 75 65.0 81.0 84.8 77.2
5075 75 90 81.0 104.0 108.6 99.1
5100 90 110 104.0 131.0 137.2 124.8
5125 110 132 131.0 151.0 158.1 143.8
5150 132 160 151.0 201.0 210.5 191.5
5200 160 200 201.0 253.0 264.8 241.0
5250 200 250 253.0 289.0 316.3 275.0

Nota: Con VLT 5075-5250, el Par de sobrecarga

alto se limita al 150%.

MD.51.A2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss
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Tension de red de 575 V

Potencia de eje tipica Intensidad de salida max. constante Salida méax. constante a
PvLTN IvLTN 575 V SwLTN
Alto Normal Alto Normal Alto Normal
par de sobrecarga  par de sobrecarga | par de sobrecarga par de sobrecarga | par de sobrecarga par de sobrecarga

Tipo de (160 %) (110 %) (160 %) (110 %) (160 %) (110 %)
VLT kW] kW] [A] [A] [kVA] [KVA]
5001 0.75 1.1 1.7 2.4 2.6 2.4
5002 1.1 1.5 2.4 2.7 3.0 2.7
5003 15 2.2 2.7 3.9 4.3 3.9
5004 2.2 3.0 3.9 4.9 5.4 4.9
5005 3.0 4.0 4.9 6.1 6.7 6.1
5006 4.0 5.5 6.1 9.0 9.9 9.0
5008 5.5 7.5 9.0 11.0 12.1 11.0
5011 7.5 - 11.0 - 18.6 16.9
5016 11 15.0 17.0 22.0 23.9 21.9
5022 15 18.5 22.0 27.0 29.9 26.9
5027 18.5 22.0 27.0 32.0 34.9 31.9
5032 22 30.0 32.0 41.0 44.8 40.8
5042 30 37.0 41.0 52.0 56.8 51.8
5052 37 55.0 52.0 62.0 67.7 61.7
5062 55 75.0 62.0 77.0 84.7 76.7
5075 75 90.0 77.0 99.0 108.6 98.6
5100 90 110.0 99.0 125.0 137.4 124.5
5125 110 132.0 125.0 144.0 157.4 143.4
5150 132 160.0 144.0 192.0 211.2 191.2
5200 160 200.0 192.0 242.0 264.9 241.0
5250 200 250.0 242.0 289.0 316.7 287.8

Nota: Con VLT 5075-5250, el Par de sobrecarga
alto se limita al 150%.

10 MD.51.A2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss
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VLT® Serie 5000

M Linea de numeracion de codigo de pedido
El convertidor de frecuencia de la serie VLT 5000 se
ofrece con una amplia gama de variantes. Basandose
en el pedido, el convertidor VLT recibe un nimero de
codigo que puede verse en la placa de caracteristicas
de la unidad. El nimero puede ser como el siguiente:
VLT5008PT5B20EBR3DLF10A10C0
Esto significa que la configuracion del convertidor
de frecuencia es la siguiente:

e Unidad de 5,5 kW a un par del 160%

(Posicion 1-7 - VLT 5008)
e Tarjeta de control de proceso (Posicion 8 - Proceso)
< Alimentacién 380-500 V trifasica (Posicion 9-10 - T5)
e Alojamiento Bookstyle IP20 (Posicion 11-13 - B20)
« Version de hardware ampliada con freno

(Posicion 14-15 - EB) )

Unidades VLT 5001-5052, 200-240 V
Designacion de cédigo de tipo: T2

» Filtro de interferencia de radiofrecuencia
integrado (Posicién 16-17 - R3)

e Se suministra con display (Posicion 18-19 - DL)

e Opciodn Profibus integrada (Posicion 20-22 - F10)

« Controlador SyncPos programable integrado
(Posicion 23-25 - A10)

* Placas de circuitos integrados sin revestimiento
(Posicion 26-27 - CO)

Posibilidad de diversas variantes y opciones

A continuacion le mostramos un resumen de
las posibles variantes que pueden introducirse.
Consulte la descripcion de la denominacion
que aparece a continuacion.

Potencia (kW) Filtro para interferencias
Tipo Alojamiento Variante de hardware de radiofrecuencia
Par Co00 B20 Cc20 CN1 C54 ST SB EB RO R1 R3
110% 160%
9-10 11-13 11-13 11-13 11-13 11-13 14-15 14-15  14-15 16-17 16-17 16-17
0.75 5001 X X X X X X X
1.1 5002 X X X X X X X
15 5003 X X X X X X X
2.2 5004 X X X X X X X
3 5005 X X X X X X X
3.7 5006 X X X X X X X
7.5 5.5 5008 X X X X X X X
11 7.5 5011 X X X X X X X
15 11 5016 X X X X X X X
18.5 15 5022 X X X X X X X
22 18.5 5027 X X X X X X X
30 22 5032 X X X X X X X X
37 30 5042 X X X X X X X X
45 37 5052 X X X X X X X X
CO00 Compact IPO0 DE Ampliado con freno, sistema de desconexion y fusibles () 8
B20 Bookstyle IP20 DX Ampliado sin freno, con sistema de desconexion y fusibles © S
C20 Compact IP20 PS Estandar con alimentacién de 24 V g >
CN1 Compact Nemal PB Estandar con alimentacion de 24 V, freno, fusible y sistema de desconexion a -8
C54 Compact IP54 PD Estandar con alimentacion de 24 V, fusible y sistema de desconexién (O) E_
ST Estandar PF Estandar con alimentacién de 24 V y fusible
SB Estandar con freno RO Sin filtro
EB Ampliado con freno R1 Filtro de Clase Al
EX Ampliado sin freno R3 Filtro de Clase A1y B

MD.51.A2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss
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Unidades VLT 5001-5500, 380-500 V
Designacion de codigo de tipo: T5

Potencia (kW) Filtro parainterferencias
Tipo Alojamiento Variante de hardware de radiofrecuencia
Par C00 B20 C20 CN1 C54 ST SB EB EX DE DX PS PB PD PF RO R1 R3
110% 160%
9-10 11-13 11-13 11-13 11-13 11-13 14-15  14-15 14-15 14-15 14-15 14-15 14-15 14-15 14-15 14-15 16-17  16-17 16-17
075 5001 X X X X X X X
1.1 25002 X X X X X X X
15 5003 X X X X X X X
2.2 5004 X X X X X X X
3 5005 X X X X X X X
3.7 5006 X X X X X X X
55 5008 X X X X X X X
75 5011 X X X X X X X
15 11 5016 X X X X X X X
185 15 5022 X X X X X X X
22 185 5027 X X X X X X X
30 22 5032 X X X X X X X
37 30 5042 X X X X X X X
45 37 5052 X X X X X X X
55 45 5062 X X X X X X X
75 55 5072 X X X X X X X
90 75 5102 X X X X X X X
110 90 5122 X X X X X X X X X X X X X X X
132 110 5152 X X X X X X X X X X X X X X X
160 132 5202 X X X X X X X X X X X X X X X
200 160 D252 X X X X X X X X X X X X X X X
250 200 5302 X X X X X X X X X X X X X X X
315 250 5350 x1 X X X X x xb X X
355 315 5450 X1 X X X X X X1 X X
400 355 5500 x X X X X x x X X
1. No disponible como IP0OO con las opciones DE y DX
Co0 Compact IPOO DE Ampliado con freno, sistema de desconexion y fusibles
B20 Bookstyle IP20 DX Ampliado sin freno, con sistema de desconexion y fusibles
C20 Compact IP20 PS Estandar con alimentacion de 24 V
CN1 Compact Nemal PB Estandar con alimentacion de 24 V, freno, fusible y sistema de desconexion
C54 Compact IP54 PD Estandar con alimentacién de 24 V, fusible y sistema de desconexion
ST Estandar PF Estandar con alimentacion de 24 V y fusible
SB Estandar con freno RO Sin filtro
EB Ampliado con freno R1 Filtro de Clase A1
EX Ampliado sin freno R3 Filtro de Clase A1 v B
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VLT® Serie 5000

Unidades VLT 5001-5250, 525-600 V
Designaciéon de cédigo de tipo: T6

Potencia (kW) Filtro parain-
terferencias
de radiofre-

Tipo Alojamiento Variante de hardware cuencia
Par Co0 C20 CN1 ST EB RO
110% 160%
9-10 11-13 11-13 11-13 14-15 14-15 16-17

1.1 0.75 5001 X X X X

1.5 1.1 5002 X X X X

2.2 1.5 5003 X X X X

3.0 2.2 5004 X X X X

4.0 3.0 5005 X X X X

5.5 4.0 5006 X X X X

7.5 5.5 5008 X X X X

7.5 7.5 5011 X X X X

15 11 5016 X X X X

18.5 15 5022 X X X X

22 18.5 5027 X X X X

30 22 5032 X X X X

37 30 5042 X X X X

45 37 5052 X X X X

55 45 5062 X X X X

75 55 5075 X X X X X

90 75 5100 X X X X X

110 90 5125 X X X X X

132 110 5150 X X X X X

160 132 5175 X X X X X

200 160 5250 X X X X X

Tensién (posiciéon 9-10)

Los convertidores de frecuencia estan disponibles

en tipos de tension. Tenga en cuenta que algunos
dispositivos con una alimentacion de 500 V se
acoplan a una potencia de motor superior a 400 V.
Consulte los datos técnicos individuales.

e T2 - Tension de alimentacion trifdsica de 200-240 V
e T5 - Tension de alimentacion trifasica de 380-500 V
e T6 - Tension de alimentacion trifasica de 525-600 V

Versiones de alojamiento (posicién 11-13)

Las unidades Bookstyle estan disponibles para su

uso en armarios de control. Su disefio fino permite la

colocacion de muchas unidades en un Unico armario.

Las unidades Compact estan disefiadas para su

montaje en paredes 0 maquinas. Las unidades de gran

potencia también estan disponibles como unidades

IPOO para su instalacién en armarios de control.

e CO0O0 - Alojamiento Compact IPOO

e B20 - Alojamiento Bookstyle IP20

e C20 - Alojamiento Compact P20

e CNL1 - Alojamiento Compact Nemal, que tambien
cumple las especificaciones 1P20/21

e C54 - Alojamiento Compact IP54, que también
cumple los requisitos NEMA12

Variantes de hardware (posicion 14-15)

Las variantes de hardware difieren dependiendo

de la potencia.

e ST - Hardware estandar

e SB - Hardware estandar y chopper de
frenado adicional

e EB - Hardware ampliado (alimentacién externa
de 24 V para respaldo de la tarjeta de control
y conexiones de division de carga) y un
chopper de frenado adicional

e EX - Hardware ampliado (alimentacién externa
de 24 V para respaldo de la tarjeta de control
y conexiones de division de carga)

« DE - Hardware ampliado (alimentacion externa
de 24 V para respaldo de la tarjeta de control
y conexionesde division de carga), chopper de
frenado, sistema de desconexion y fusibles

e DX - Hardware ampliado (alimentacién externa
de 24 V para respaldo de tarjeta de control
y conexiones de divisién de carga), sistema
de desconexion y fusibles

* PS - Hardware estdndar con alimentacién externa
de 24 V para respaldo de la tarjeta de control

MD.51.A2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss
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VLT® Serie 5000

» PB - Hardware estandar con alimentacion externa de
24 V para respaldo de la tarjeta de control, chopper
de frenado, fusible y opcién de desconexion

e PD - Hardware estandar con alimentacién externa
de 24 V para respaldo de la tarjeta de control,
fusible de alimentacién y opcién de desconexion

* PF - Hardware estandar con alimentacion externa
de 24 V para respaldo de la tarjeta de control
fusibles de alimentacion integrados

Variantes de filtro para interferencias de
radiofrecuencia (posicion 16-17)

Las diferentes variantes del filtro para interferencias de
radiofrecuencia ofrecen la posibilidad de cumplir con los
requisitos de la clase A1y B, segin la norma EN55011.

* RO - Sin rendimiento especificado para el filtro
* R1 - Conformidad con filtro de clase Al
¢ R3 - Conformidad con clases B y A1

La conformidad depende de la longitud del cable.
Tenga en cuenta que algunas potencias siempre
llevan filtros integrados de fabrica.

Display (posicién 18-19)

Unidad de control (display y teclado)

e DO - Sin display en la unidad (no es posible en
los alojamientos IP54 y con los conversores
VLT 5350-5500)

« DL - Display suministrado con la unidad

Opcidn Field bus (posicién 20-22)

Hay disponible una amplia seleccion de opciones
Field bus de alto rendimiento

e FO - Sin opcién Field bus integrada

e F10 - Profibus DP VO/V1 12 Mbaudios

e F13 - Profibus DP VO/FMS 12 Mbaudios
e F20 - Modbus Plus

e F30 - DeviceNet

e F40 - LonWorks - topologia libre

e F41 - LonWorks - 78 kbps

e F42 - LonWorks - 1,25 Mbps

e F50 - Interbus

Opciones de aplicacion (posicion 23-25)

Hay disponibles diferentes aplicaciones para mejorar

la funcionalidad del convertidor de frecuencia

e AO0O - Sin ninguna opcién integrada

e A10 - Controlador SyncPos programable (no es
posible con Modbus Plus y LonWorks)

e All - Controlador de sincronizacién (no es posible
con Modbus Plus y LonWorks)

e Al2 - Controlador de posicionamiento (no es
posible con Modbus Plus y LonWorks)

e A3l - Relés adicionales - 4 relés para 250 VCA
(no es posible con las opciones Field bus)

Revestimiento (posicién 26-27)

Para aumentar la proteccion del convertidor frente
a los entornos agresivos, es posible solicitar placas
de circuitos integrados con revestimiento.

e CO - Placas sin revestimiento (VLT 5350-5500) sélo
disponible con placas con revestimiento)
e C1 - Placas con revestimiento

14
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VLT® Serie 5000

B Formulario de pedido del convertidor VLT
Serie 5000 - Tipo de cédigo

VLT |5 PHTI H | | H | HR HD| HF] | HAl | HC
Tamafios segln potencia * P N A A

ej 6008

Gama de aplicacién
5001 |E|,
5002 Tension de alimentacién de red
5003 T2
5004 T5
5005
5006 T6
5008 Alojamiento
5011 B20
5016
5022 €00
5027 €20
5032 C54
5042 CN1
5052
5062 Variante de equipo
5072/5075 [ST]
5102 /5100 SB]
5122 /5125 3
5152/5150 —
5202,/5200 IPB]
5252/5250 IPD]
PF|
EB
EX]
DE

5302
5350
5450
5500

Filtro RFI
RO
R1
R3

Unidad de control (LCP)
DO
DL

Opcién bus de campo
FOO
F10
F13
F20
F30
F40
F41
F42

Pedido por: FS0

N* de unidades
de este tipo

Fecha de entrega
requerida

L D
- 8
o 3
S
g S
(O

Tarjeta de opci6n de aplicacién
AOQO
A10
A11

Fecha: A12

Tome una copia de los impresos de pedido. A31

Rellénelos y envielos por correo o fax . B
a la oficina mas proxima de la Revestimiento de conformacén

organizacion de ventas Danfoss. CcOo
C1

175ZA896.10
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VLT® Serie 5000

H Datos técnicos generales

Alimentacion de red (L1, L2, L3):

Tension de alimentacion, unidades de 200-240 V ...ooovviveii e 3 x 200/208/220/230/240 V +10%
Unidades con alimentacion de red 380-500V ... 3 x 380/400/415/440/460/500 V +10%
Unidades con alimentacion de red 525-600 V ........ccccvvveeeeiiiiiiiiieeeee e 3 x 525/550/575/600 V £10%
Frecuencia de aliMENTACION ..........eiieiiiiiiiiiiiiiie s cciiree e e e e e e e e e e e e e e sbr e e e e e e e e e saaraeeeeseeessaennreneeas 48-62 Hz +/- 1%

Desequilibro max. de tensién de alimentacion:

VLT 5001-5011, 380-500 V y 525-600 V, y VLT 5001-5006, 200-240 V .. +£2.0% de suministro de tensién nominal
VLT 5016-5062, 380-500 V y 525-600 V, y VLT 5008-5027, 200-240 V .. +1.5% de suministro de tensién nominal

VLT 5072-5500, 380-500 V y VLT 5032-5052, 200-240 V ............... +3.0% de la tension de alimentacién nominal
VLT 5075-5250, 525-600 V' ...oooiiiiiiiiieriiieiieceiie e +3.0% de la tension de alimentacion nominal
Factor de POtENCIa FEAI (A) .oovieiiiiiiee et e e e e 0,90 a la carga nominal
Desplazamiento del factor de potencia (COS §) .....uvvvvieeiiiiiiiiiiiiee e cerca de la unidad (>0,98)
N° de conmutadores en entrada de alimentacion L1, L2, L3 ...t aprox. 1 vez/min.

Consulte la seccidon Condiciones especiales de la Guia de Disefio

VLT datos de salida Datos de salida VLT (U, V, W):

TeNSION dE SAlIAA ...vvviieiiiiiiiiieeee e e e e 0-100% de la tension de red
Frecuencia de salida VLT 5001-5027, 200-240 V .....oooeeuieeeeeeee e e e e e e e aen 0-132 Hz, 0-1.000 Hz
Frecuencia de salida VLT 5032-5052, 200-240 V .....oeoeuieeeeeeee ettt e e e e e e e e 0-132 Hz, 0-450 Hz
Frecuencia de salida VLT 5001-5052, 380-500 V .....coeeuuiieeeeeeeeee et eee e e e e e e e e e e neeens 0-132 Hz, 0-1.000 Hz
Frecuencia de salida VLT 5062-5102, 380-500 V .......oviieiiiiiiiiiiiiieeee e st eevvrreeree e e e 0-132 Hz, 0-450 Hz
Frecuencia de salida VLT 5122-5302, 380-500 V ......ovviiiiiiiiiiiiiiiieeee e ccciireee e e eenvrreeeeee e 0-132 Hz, 0-800 Hz
Frecuencia de salida VLT 5350-5500, 380-500 V .......ooviiiiiiiiiiiiiiieeee et e e esvvvreeeee e 0-132 Hz, 0-450 Hz
Frecuencia de salida VLT 5001-5011, 525-600 V .....oeeeueieieeeeeee et e e e e e e e e e e e e 0-132 Hz, 0-700 Hz
Frecuencia de salida VLT 5016-5052, 525-600 V .....coeveueieeeeeeeeeeeeeee et e e e e e e e e e aeaeaeeens 0-132 Hz, 0-1.000 Hz
Frecuencia de salida VLT 5062-5250, 525-600 V .....oeeeueieieeeeeee et e et e e e eia e e e e eeeenees 0-132 Hz, 0-450 Hz
Tensién nominal del motor, unidades 200-240 V ........cccciuiiiiieeeiiiciiieee e e 200/208/220/230/240 V
Tensién nominal del motor, unidades 380-500 V ..........cocvvuvieeeeeeiiiiiirieeee e, 380/400/415/440/460/480/500 V
Tensién nominal del motor, unidades 525-600 V ........ccccuviiiiieeeiiiiiiiie e eeearre e e e e eanes 525/550/575 V
Frecuencia nominal del MOtOr ... 50/60 Hz
(Ofe] gl 1a1 Vi = (oo g W=t Al P Y- U To £ PSS PSSSPPPPPPPPURPPPPPPPRS llimitada
RN CT 00 oo 1o LI = a0 o - PSPPSR 0,05-3.600 seg.

Caracteristicas de par:

Par de arranque, VLT 5001-5027, 200-240 V and VLT 5001-5302, 380-500 V .......ccccccevrinnne 160% durante 1 min.
Par de arranque, VLT 5032-5052, 200-240 V y VLT 5350-5500, 380-500 V ......ccccccevveeeeennnnes 150% durante 1 min.
Par de arranque, VLT 5001-5250, 525-600 V .......uuiiiiiiieiiiiiiiiieeeeeeeisiiiieee e e e e s ssinineeseaaeeeaeenes 160% durante 1 min.
PAr 0@ @ITANQUE .....vviiiiieee ittt e e e e e ettt e e e e e s tr e eaeeeessaaaaeaaaeeeaasssssasaaaeeeaassssnnsaaaeeaessannnes 180% durante 0,5 seg.
o T [ Vo= (=T = Voo oSSR 100%
Par de sobrecarga, VLT 5001-5027, 200-240 V y VLT 5001-5302, 380-500 V

Y VLT 5001-5250, 525-600 V' ...ciieiiieiiiiieeeiiieeasiieeessteeeeaieteeasstaeeeassseaeeassseeeasssseeaasssaeeesasseeeesassaneesnssenessnsens 160%
Par de sobrecarga, VLT 5032-5052, 200-240 V y VLT 5350-5500, 380-500 V .....ccvveeeeiiiiiiriirieeessiiiiineneaenn 150%
Par de desconexion a 0 rpm (DUCIE CEITATD) ........uvuiiiieieeiiiiiiie e e e e e e e e e e e e e e e e e e s e e e e e e e s annrrareeeaeeas 100%

Las caracteristicas de par anteriores son para el convertidor de frecuencia en el nivel alto de par de
sobrecarga (160%). Al par de sobrecarga normal (110%), estos valores son inferiores.
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VLT® Serie 5000

Frenado en nivel alto de par de sobrecarga
Duracién del ciclo Ciclo de servicio del frenado Ciclo de servicio de frenado a
al 100% de par par completo (150/160%)

200-240 V

5001-5027 120 Continuo 40%

5032-5052 300 10% 10%

380-500 V

5001-5102 120 Continuo 40%

5122-5252 600 Continuo 10%

5302 600 40% 10%

5350-5500 300 10% 10%

525-600 V

5001-5062 120 Continuo 40%

5075-5250 300 10% 10%
Tarjeta de control, entradas digitales:
NUmero de entradas digitales pProgramabIES ............eeiiieiiiiiiiiiiiee e e e e e e e s a e e s aaaeeaanne 8
NN R S (=T 1 1T o = O PSP PPPPPRRRP 16, 17, 18, 19, 27, 29, 32, 33
N A= I [ =1 T o PSRRI 0-24 V CC (l6gica positiva PNP)
N1 Lo =T o T o TR0 o Yo o o SRR <5VCC
NIV o [ =T 0 F3 oo T A oY 1o TR ESRPR PP >]10V CC
BT g TS (o A 4 g DO =T s I =T 1= Lo - PRSP 28V CC
RESISIENCIA AE ENTIATA, Ri ooenieeeee ettt et et e e et e e e et ee et e e e ea e e e e eereeea s eseaereeeaareeenarees 2 k2
Tiempo de eXploracion POr ENITAGA .......eeeeiuieeeiiieeesiieeeeteeeestaeeessteeeessstereesasteeeaatereeeassseeesssseeeensseneesns 3 mseg.

Aislamiento galvanico fiable: todas las entradas digitales estan aisladas galvanicamente de la tension
de alimentacion (PELV). Ademas, las entradas digitales se pueden aislar de los terminales de la
tarjeta de control si se conecta un suministro externo de 24 V CC y se abre el interruptor 4. VLT
5001-5250, 525-600 V no cumplen las especificaciones de PELV.

Tarjeta de control, entradas analégicas:

N° de entradas de tension/entradas de termistor analdgicas programables .........cccccccveeiiiieeiiie e 2
N R o (=R (= 11 T TP SO PTPRPPO 53, 54
Y] o[-0 (1 =30 o O EURSOPPRRP 0 - £10 V CC (escalable)
RESISIENCIA AE ENIIATA, Ri  oevneeeei e eeee ettt ettt et e e et e e e e e e et e e et e e e e e e eeeereeeaareeranareeeanans 10 k2
N° de entradas de intensidad analdgicas programabIles .............ccooiiiiiiiiiiie i 1
[N R (=T 01 T LTS PU PR OTPPPPPFRR 60
RANQO de INENSIAAA .....evviiiiiiiiiiiiiii e s s e e e e s e bba e eees 0/4 - £20 mA (escalable)
ReSIStENCia de ENEFATA, Ri ..oooeeieeiieiiie ettt et e e n e 200 ©2
LRSS0 ] L1 T (o ) o PR 10 bits + signo
Precision €N eNtrada .........ccceiiiiiiiiiiee e s e e e e e e e e e s e e e e e e e aanae Error max.1% de escala total
Tiempo de exploracion POF ENITAUA  ........eviieeiiiiiiiiiee e et e e e e e e a e e e s e ea e e e e e e s sastnrrreeeeeesssssrseaeneaaeeas 3 mseg.

NO dE TEIMINGI 8 TEITA  ..eeeiei ittt e e e e et e e et e et e e e sn e e e ek b et e s anEee e e s s re e e e snne e e s aaneeeenan 55
Todas las entradas analégicas estan aisladas galvanicamente de la tension de alimentacion

(PELV)* y de otras entradas y salidas.

* VLT 5001-5250, 525-600 V no cumplen las especificaciones de PELV.
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Tarjeta de control, entrada de pulsos/codificador:

VLT® Serie 5000

N° de entradas de pulsos/codificador programables .............euviiiiiiiiii e 4
N o [= I (= 111 o PP O RRPPP SRR 17, 29, 32, 33
Frecuencia Max. €N terMINAI 17 ......couiiiiiiiiiiieitie ettt rb et hb e st e e abe e et e e e be e e e 5 kHz
Frecuencia max. en terminales 29, 32, 33 ...cviieiiiie e 20 kHz (colector abierto PNP)
Frecuencia max. €n terminales 29, 32, 33 oiiiiriiiie et e e e e e e e e e e e e e e eaaeees 65 kHz (contrafase)
Y] o[-0 (1 1o o TR PRRPRR 0-24 V CC (/6gica positiva PNP)
NV e [ =T F3 o] TR O oY 1o RO PRRPR <5V CC
N L= Lo =T o o PRt Al o Yo o o J SRR >10V CC
TENSION MAX. €N ENEFATA  ..eiiieiiiiii ettt et e e st e et e e e be e e kbt e e be e e sbe e e sbbeesnbeesnreeans 28V CC
ReSIStENCia de ENEFAA, Ri ..iiiiiiiiieiiii ettt e e e e e e e e e e e e 2 k2
Tiempo de exploracion POF ENITAUA ........eeiieeiiiiiiiiiee e eeei e e e e e e e e e s e st ra e e e e e e s sastnrrreeeeeeessnnsseeereaaees 3 mseg.
LRSS0 ] L1 T (o ) o SRR 10 bits + signo
Precision (100-1 kHz), terminales 17, 29, 33 ....ciiiiiiieee e eerrreee e e e Error max.:.0,5% de escala total
Precision (1-5 kKHz), terminal 17 .......cooiiiieoiiiiee e eseeee e eee e ee e e naee e Error méax.: 0,1% de escala total
Precision (1-65 kHz), terminales 29, 33 ....cociieeiiiiieeeiiiee e esvee e e snnee e Error méax.: 0,1% de escala total

Aislamiento galvanico fiable: todas las entradas de pulsos/encoder estan aisladas galvanicamente desde voltaje
de alimentacién (PELV)*. Ademas, las entradas de pulso y encoder se pueden aislar de los terminales de la
tarjeta de control si se conecta un suministro externo de 24 V CC y se abre el interruptor 4.

* VLT 5001-5250, 525-600 V no cumplen las especificaciones de PELV.

Tarjeta de control, salidas digitales/pulso y analégicas:

N° de salidas digitales y analdgicas programablES ...........ccueveiiiireeiiiieessireessier e e ssee e e e e sere e e s saaeeessnreeeesnreeesaneees 2
(VR e [ (T 0 010 T | PR 42,45
Nivel de tension en salida digital/de PUISOS ........c..eueiiiiiiiiiiiiiiii e a e e e e e e e e e e e anne 0-24VCC
Carga minima a tierra (terminal 39) en la salida digital/de PUISOS ...........cccviiiiiieeiiiiiiee e 600 Q2
Rangos de frecuencia (salida digital usada como salida de PulSOS) ........eeevviiiiiiiiiiiiiiiee e 0-32 kHz
Rango de intensidad en salida @nalOgiCa ........cccceiierreiiiiiieiiiiieessiereesiee e e e e s e e e s srar e e s anree e e annaee e 0/4 - 20 mA
Carga méaxima a tierra (terminal 39) en la salida analOgiCa ..........ccocvvveeiiiiee e 500 ©2
Precision de salida analOgiCa ............cccciurriieeeiiiiiiiiiiie e e e esiirre e e e e e e esernereeeeeannes Error max.: 1,5% de escala total
ResOIUCION €N Salida @NAIOGICA.  ....eviieeiiiiiiiiiie et e e e e e s e e e e e e s rraa e e s e —r e e e e e s e anrraaees 8 bits

Todas las salidas digitales y analdgicas estan aisladas galvdnicamente de la tension de ali-
mentacion (PELV)* y del resto de entradas y salidas.
* VLT 5001-5250, 525-600 V no cumplen las especificaciones de PELV.

Tarjeta de control, suministro de 24 V CC:

(VR e [ (T 0 010 = | TR 12,13
Carga max. (protecciOn CONtra COMOCITCUILOS) .....ciiiiiuurrriieeeeisiitrireeeeeessiirreeeeeeseesssanreseeraaeessnnsrraeeeaaessannnes 200 mA
Tierra €N TEIMINAIES NO ..ottt e et e e ekt e e ek e e e e e b e e e e e e s bn e e e s aan et e e s anr et e e snreeeennnnes 20, 39

El suministro de 24 V CC esta aislado galvanicamente (PELV)* de la tensién de red, aunque
tiene el mismo potencial que las salidas analégicas.
* VLT 5001-5250, 525-600 V no cumplen las especificaciones de PELV.

Tarjeta de control, comunicacion serie RS 485:

NO dE TEIMINAL .ottt e e e e et e e e e e s s bbb e e e e e s e s nbbbneeeeeas 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
Aislamiento galvanico fiable: Aislamiento galvanico total.
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VLT® Serie 5000

Salidas de relé:

N° de salidas de rel€ Programables ............iiiiiiiiiiiiiiiie e e e e e e e s s — e e e e e aae s s st ereaaeesannrrarraaaeeaannnes 2
N° de terminal, tarfeta A& CONLIOI .......ouiiiiiiiie e e e e e e e s bbb e e e e e e s s ssbbeeee s 4-5 (NA)
Carga méax. (CA) en terminales 4-5, tarjeta de CONtrol .......cccoccveveiiiiiie i 50V CA, 1A, 50 VA
Carga max. del terminal (DC-1 (IEC 947)) en tarjeta de control 4-5 ........ccccceevvvveeiiiieeesiiinneenns 75V CC,1A 30W
Carga maxima del terminal (DC-1) en tarjeta de control 4-5 para aplicaciones UL/cUL 30V CA,1A/42,5V CC, 1A
N° de terminal, tarjeta de alimentacCiON ............cccciuiiiiieii i ea e 1-3 NC, 1-2 NA
Carga maxima (CA) en terminales 1-3, 1-2, placa de potencia ........ccccccoeevcvvvvereeeeeeeniicnvvnnnnn, 240V CA, 2 A, 60 VA
Carga méaxima del terminal DC-1 (IEC 947) en placa de potencia 1-3, 1-2 .....cccccoeccveeeiicineessienee e 50VCC,2A
Carga minima en terminales 1-3, 1-2, placa de potencia ..........cccccecerevrivieeenns 24V CC 10 mA, 24 V CA 100 mA

Terminales de resistencia de freno (s6lo de unidades SB y EB):
(VR e [ (T 0 010 T LR 81, 82

Suministro externo de 24 V CC:

N R o (= (= 11 1 T O SO RPPTPRPPO 35, 36
RANGO dE tENSION  ....vvveiieiiie et aee e CCa24V £15% (max. CC a 37 V durante 10 seg.)
L= A0 gl (o 72 To (ol 44 F- PP 2VCC
COoNSUMO A€ ENEIGIA .uuvvvriiiieeeiiciiiiieiee e e e eesirrre e e e e e e e s e ree e e e e s snnees 15W - 50 W (50 W para arranque, 20 mseg.)
Tamafio Min. de fUSIDIE PrEVIO ... e e e e e e e e e s e st ba e e e e e e e enabrraeeeaaeeas 6 Amp

Aislamiento galvanico fiable: Aislamiento galvanico total si el suministro externo de 24 V CC también es de tipo PELV.

Longitudes y secciones de cable y conectores:

Long. max. de cable de motor, cable bliINdadO ..o 150 m
Long. max. de cable de motor, cable N0 BlINAAAO ..........coooiiiiiiiie i 300 m
Long. méax. del cable de motor, cable blindado para VLT 5011 380-500 V .....ccccveiiiiiieeeeiiiieescinreessinee e 100 m
Longitud méax. del cable del motor, cable apantallado VTL 5011 525-600 V y VLT 5008, modo normal de

SODIECArga, 525-600 V ....uiiiiiiiiiiiiiiiiiie ettt e e e e e e e e e e e e et e e e e e e e bbbt b b ee et e e e e bbb r e et e e e e s abrrrees 50m
Long. max. de cable de freno, cable BINdAdO ...........ooiiiiiiiiiiiii e 20m

Long. max. de cable de carga compartida, cable blindado . 25 m del convertidor de frecuencia a la barra de CC.
Seccién max. de cable para motor, freno y carga compartida, consulte Datos eléctricos
Seccién max. de cable para alimentacion externa de 24 V CC

- VLT 5001-5027 200-240 V; VLT 5001-5102 380-500 V; VLT 5001-5062 525-600 V ................. 4 mm2 /10 AWG
- VLT 5032-5052 200-240 V; VLT 5122-5500 380-500 V; VLT 5075-5250 525-600 V .............. 2,5mm2 /12 AWG
Seccion max. de cable para cables de CONIOl .........cooiiiiiiiiie i 1,5 mm?2/16 AWG
Seccion max. de cable para COMUNICACION SEME ......cccvvviiieeeeeiiiiiiriee e e e e e st e e e e e e saaaaeeeee s 1,5 mm?2 /16 AWG

Si se deben cumplir las normas UL/cUL, se deben utilizar cables con clase de temperatura 60/75°C
(VLT 5001 - 5062 380 - 500 V, 525 - 600 V y VLT 5001 - 5027 200 - 240V).

Si se deben cumplir las normas UL/cUL, hay que utilizar cables con clase de temperatura 75°C
(VLT 5072 - 5500 380 - 500 V, VLT 5032 - 5052 200 - 240 V, VLT 5075 - 5250 525 - 600 V).

Los conectores se utilizan con cables de cobre y aluminio, a menos que se especifique otra cosa.

Precision de lectura de la pantalla (parametros 009-012):

Intensidad del motor [6] 0-140% de la carga ..........cccvvveeeeeennn. Error méax.: £2,0% de intensidad de salida nominal
Par % [7], -100 - 140% de 12 Carga ........coccuvveeeieeenriiiiiieeneee e s Error méax.: £5% de tamafio nominal del motor
Salida [8], potencia HP [9], 0-90% de la Carga ........cccoovvvrvieeeeeeiiiiiiiiieniee e Error méax.: £5% de salida nominal
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VLT® Serie 5000

Caracteristicas de control:

[ Lo T o Lo {=TolU =] o ol - SRR 0 -1000 Hz
Resolucion en freCUeNCia A8 SAIIJA ........uieiiieiiieiiie ittt +0,003 Hz
Tiempo de resSpUesta el SISTEIMA ........viiiiiiiiii it e s e e e e e e s st be e et e e e s s snabbbeeeeeeeesanane 3ms
Velocidad, rango de control (bucle abierto) ...t 1:100 de veloc. de sincr.
Velocidad, rango de control (bucle Cerrado) ......ccccvveeeiiiiciiiiiiee e 1:1000 de veloc. de sincr.
Velocidad, precision (bucle abierto) .........ccccceeiiiiiiiiiiee e < 1.500 rpm: error max. =7,5 rpm
.................................................................................................. >1.500 rpm: error max. 0,5% de velocidad actual
Velocidad, precision (bucle CErrado) .........oocvveeeiiuireeriiiee e e eseee e e eeee e < 1.500 rpm: error max. £1,5 rpm
.................................................................................................. >1.500 rpm: error max. 0,1% de velocidad actual
Precision de control del par (bucle abierto) .........ccccceevcvveiiiireennnnnn. 0-150 rpm: error max. +20% del par nominal
.................................................................................................. 150-1500 rpm: error max. £10% del par nominal
....................................................................................................... >1.500 rpm: error max. £20% del par nominal
Precision de control del par (retroalimentacion de velocidad) ...........cccccceeeviiiinnen. Error max. £5% del par nominal

Todas las caracteristicas de control se basan en un motor asincrono de cuadruple.

Elementos externos:

Alojamiento (dependiente de la POLENCIA) .......ccvvvvieeeeiiiiiiiiiiee e IP 00, IP 20, IP 21, Nema 1, IP 54
Prueba de vibracion ......... 0.7 g RMS 18-1000 Hz aleatorio en 3 direcciones durante 2 horas (IEC 68-2-34/35/36)
Humedad relativa MAX .......ccccvviieeee e 93 % (IEC 68-2-3) para almacenamiento/transporte
Humedad relativa Max .........cccceeevvvveeennnnen. 95 % sin condensacion (IEC 721-3-3; clase 3K3) para funcionamiento
Entorno agreSivo (IEC 721 - 3 - 3) oiiiiiiiiiiiiiiiiee ettt e Clase 3C2 sin revestimiento
ENtorno agreSivo (IEC 721 - 3 - 3) oiiiiiiiiiiiiiiiiee et e e e e e Clase 3C3 con revestimiento
Temperatura ambiente IP 20/Nema 1(par de sobrecarga alto 160%) Max. 45°C (promedio de 24 horas méax. 40 °C)
Temperatura ambiente IP 20/Nema 1(par de sobrecarga normal 1109%6) ........ccccvveeeeeeiiiiiiinerreeesseninennens Max.40°C
(promedio de 24 horas max. 40 °C)

Temperatura ambiente IP 54 (par de sobrecarga alto 160%) .......... Max.40°C (promedio de 24 horas max. 40 °C)
Temperatura ambiente IP 54 (par de sobrecarga normal 110%) ...... Max.40°C (promedio de 24 horas max. 40 °C)
Temperatura ambiente IP 20/54 VLT 5011, 500 V .....ccovvvivvvienreennn, Max.40°C (promedio de 24 horas méax. 40 °C)
Reduccion de potencia por temperatura ambiente elevada, consulte la Guia de Disefio

Temperatura ambiente min. en funcioNamiento COMPIETO .....iieiiiiiiiiiiiie e e 0°C
Temperatura ambiente min. en funcioNamiento rEdUCIAO .........ccoiiiiiiiiiieee e e e -10°C
Temperatura durante almacenamiento/traNSPOITE ........cc.vuveiieeeiiiiiiiiiiie ettt e e e s s e e e sanes -25 - +65/70°C
Altitud MAXx. SOBre €l NIVEI Bl MAT ....ooiiiiie ettt et nbae e e 1.000 m
Reduccion de potencia por altitud por encima de 1.000 m, consulte la Guia de Disefio

Normas de EMC utilizadas, EMISiON ..........cooevevvveveeivnnneen. EN 61000-6-3, EN 61000-6-4, EN 61800-3, EN 55011
Normas de EMC utilizadas, Inmunidad ................... EN 61000-6-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4

EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, VDE 0160/1990.12
Consulte la seccién Condiciones especiales de la Guia de Disefio
VLT 5001-5250, 525 - 600 V no cumple con EMC ni con directrices de tension baja.

20 MD.51.A2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss



Dt

VLT® Serie 5000

Proteccion del VLT Serie:

< Proteccion térmica electronica del motor contra sobrecargas.

« El control de temperatura del disipador térmico asegura que el convertidor de frecuencia se desconecte
si la temperatura se eleva a 90°C para IP00, IP20 y Nema 1. Para IP 54, la temperatura de desconexion
es 80°C. Una sobretemperatura solo puede restaurarse cuando la temperatura del disipador térmico
haya caido por debajo de 60°C. VLT 5122-5172, 380-500 V , con corte de alimentacién a 80°C y
puede reiniciarse si la temperatura baja por debajo de 60°C. VLT 5202-5302, 380-500 V, con corte de
alimentacién a 105°C y puede reinicarse si la temperatura baja por debajo de 70°C.

» El convertidor de frecuencia esta protegido contra cortocircuitos en los terminales U, V, W del motor.

» El convertidor de frecuencia esta protegido contra fallo a tierra en los terminales U, V, W del motor.

» El control de la tension del circuito intermedio asegura que el convertidor se desconecte o reduzca su
potencia automaticamente si la tension de dicho circuito aumenta o disminuye demasiado.

- Si falta una fase del motor, el convertidor de frecuencia se desconectard, por lo que debe
consultar el parametro 234 Monitor de fases del motor.

« Si se produce un fallo de alimentacion eléctrica, el VLT realiza una deceleracion controlada.

« Sjfalta una fase de red, el convertidor se desconectara al colocar una carga en el motor.
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VLT® Serie 5000

M Datos eléctricos

B Bookstyle y Compact, Alimentacion de
red 3 x 200 - 240 V

Segun requisitos internacionales Tipo de VLT 5001 5002 5003 5004 5005 5006
Intensidad de salida vt [A] 3.7 54 7.8 10.6 12.5 15.2
lviT max (60 S) [A] 5.9 8.6 12.5 17 20 243
Salida (240 V) Swuin [KVA] 1.5 2.2 3.2 4.4 5.2 6.3
Potencia de eje tipica Pvitn [KW]  0.75 1.1 15 2.2 3.0 3.7
Potencia de eje tipica Pvirn [HP] 1 15 2 3 4 5
Seccién max. de cable hasta motor,
4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
freno y carga compartida [mm 2 [/[AWG]2 )
Intensidad de entrada
(200 V)iLn [A] - 3.4 4.8 7.1 9.5 115 14.5
nominal
Secci6on max. de cable
4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
H potencia [mm?2 J/[AWG] 2 )
[ Fusibles previos max [[/ULY [A]  16/10 16/10 16/15 25/20 25/25 35/30
ooo
= Eficienciad) 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
0ooo
Peso IP 20 EB Bookstyle kgl 7 7 7 9 9 9.5
Peso IP 20 EB Compact [kag] 8 8 8 10 10 10
Peso IP 54 Compact kgl 115 115 115 135 135 135
Pérdida de potencia a
[w] 58 76 95 126 172 194
carga max.
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Alojamiento
IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccion Fusibles.
2. Didmetro de cable norteamericano.
3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.
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VLT® Serie 5000

B Compact, Alimentacién de red 3 x 200 -240 V

SegUn requisitos internacionales Tipo de VLT 5008 5011 5016 5022 5027
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida Ivitn [A] 32 46 61.2 73 88
v, Max (60 s) [A] 35.2 50.6 67.3 80.3 96.8
Salida (240 V) Svira [KVA] 13.3 19.1 25.4 30.3 36.6
Potencia de eje tipica Pvirn [KW] 7.5 11 15 18.5 22
Potencia de eje tipica Pvirn [HP] 10 15 20 25 30
== Par de sobrecarga alto (160 %):
4 Intensidad de salida Ivitn [A] 25 32 46 61.2 73
opoo
IviT, Max (60 S) [A] 40 51.2 73.6 97.9 116.8
»%z Salida (240 V) Svirn [KVA] 10 13 19 25 30
Potencia de eje tipica Pyt [KW] 5.5 7.5 11 15 18.5
Potencia de eje tipica Pvirn [HP] 7.5 10 15 20 25
Seccién max. de cable hasta motor, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
freno y carga compartida [mm2 /AWG]2)9) IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Seccién min. de cable hasta motor, freno y carga
10/8 10/8 10/8 10/8 16/6
compartida®) [mm2 /AWG]2)
Intensidad de entrada
(200 V) ILn [A] 32 46 61 73 88
nominal
Seccion max. de cable, IP 54 16/6 16/6 35/2 35/2 50/0
potencia [mm2 J/[AWG]2)5) IP 20 16/6 35/2 35/2 35/2 50/0
Fusibles previos max [-//ULY [A] 50 60 80 125 125
Eficienciad) 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
Peso IP 20 EB [kg] 21 25 27 34 36
Peso IP 54 [ka] 38 40 53 55 56
Pérdida de potencia a carga max.
- par de sobrecarga alto (160 W]
340 426 626 833 994
%)
- par de sobrecarga normal W]
426 545 783 1042 1243
(110 %)
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Alojamiento
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles

2. Didametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La secciéon minima de cable es la seccién de cable méas pequefia permitida que puede conectarse a terminales con el fin de cumplir los requisitos IP 20.
Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccién minima de cable.

5. Los cables de aluminio con una seccion superior a 35 mm2 deben conectarse mediante un conector de Al-Cu.
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VLT® Serie 5000

B Compact, Alimentacién de red 3 x 200 -240 V

Segun requisitos internacionales Tipo de VLT 5032 5042 5052
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida Ivirn [A] (200-230 V) 115 143 170
IviT, max (60 s) [A] (200-230 V) 127 158 187
lvitw [A] (231-240 V) 104 130 154
lvit, max (60 s) [A] (231-240 V) 115 143 170
Salida Svitn [KVA] (208 V) 41 52 61
Svitn [KVA] (230 V) 46 57 68
Svitn [KVA] (240 V) 43 54 64
Potencia de eje tipica [HP] (208 V) 40 50 60
Potencia de eje tipica [kw] (230 V) 30 37 45
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de salida Ivitn [A] (200-230 V) 88 115 143
lviT, max [A] (200-230 V) 132 173 215
it [A] (231-240 V) 80 104 130
lvit, max [A] (231-240 V) 120 285 195
Salida Svirn [KVA] (208 V) 32 41 52
Svitn [KVA] (230 V) 35 46 57
Svitn [KVA] (240 V) 33 43 54
Potencia de eje tipica [HP] (208 V) 30 40 50
kW] (230 V) 22 30 37
Seccién méax. de cable hasta motor y [mm?2 4.6 120
carga compartida [AWG]2:4.6 300 mcm
[mmz2 4.6 25
Secci6n méax. de cable hasta freno
[AWG]246 4
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (230 V)  101.3 126.6 149.9
Par de sobrecarga normal (150 %):
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (230 V) 77,9 101,3 126,6
Seccién max. de cable [mm?2]4.6 120
fuente de alimentacion [AWG]24.6 300 mcm
E Seccion min. de cable hasta motor, [mmZ2]4.6 6
El%lg potencia [AWG]24.6 8
SD%DD alimentacion, freno y carga compartida
Tamafio méax. fusibles previos (red) [-]/UL [A]l  150/150 200/200 250/250
Eficiencia3 0,96-0,97
Pérdida de potencia Sobrecarga normal [W] 1089 1361 1612
Sobrecarga alta [W] 838 1089 1361
Peso IP 00 [kg] 101 101 101
Peso IP 20 Nemal [kg] 101 101 101
Peso IP 54 Nemal2 [kg] 104 104 104
Alojamiento IP 00 / Nema 1 (IP 20) / IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles

2. Didametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La seccién méaxima de cable es la seccién de cable mas grande permitida que puede conectarse a los terminales. La secciéon minima de cable es la
seccién minima permitida. Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccién minima de cable.

5. Peso sin contenedor de transporte.

6. Perno de conexién: Freno M8: M6.
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VLT® Serie 5000

B Bookstyle y Compact, Alimentacién de
red 3 x 380 - 500 V

Segun requisitos internacionales Tipo de VLT 5001 5002 5003 5004
Intensidad de salida lvitn [A] (380-440V) 2.2 2.8 4.1 5.6
lviT, max (60 s) [A] (380-440 V) 3.5 4.5 6.5 9
it [A] (441-500 V) 1.9 2.6 3.4 48
lviT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 3 4.2 55 7.7
Salida Svitn [KVA] (380-440 V) 1.7 2.1 3.1 43
Svitn [KVA] (441-500 V) 1.6 2.3 2.9 42
Potencia de eje tipica Pyirn [KW]  0.75 1.1 15 2.2
Potencia de eje tipica Pwin [HP] 1 1.5 2 3
Seccién méx. de cable hasta motor,
freno y carga compartida [mm?2 J/[AWG]2 ) 410 410 410 410
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (380V) 2.3 2.6 3.8 5.3
ILn [A] (460 V) 1.9 25 34 48
e_J Seccién max. de cable, potencia [mm?2 J[/[AWG]2 4/10 4/10 4/10 4/10
Fusibles previos max. [-]/ULY [A] 16/6 16/6 16/10 16/10
%§§ Eficiencia 3 0.96 0.96 0.96 0.96
0000 Peso IP 20 EB Bookstyle [kg] 7 7 7 7.5
Peso IP 20 EB Compact [kg] 8 8 8 8.5
Peso IP 54 Compact [kg] 11.5 11.5 11.5 12
Pérdida de potencia a carga W]
i 55 67 92 110
max
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Alojamiento
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles.
2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

%)
o
.2
c
o
Q
S

MD.51.A2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss 25



VLT® Serie 5000

Bookstyle y Compact, Alimentacién de
red 3 x 380 - 500 V

Segln requisitos internacionales Tipo de VLT 5005 5006 5008 5011
Intensidad de salida Ivitn [A] (380-440 V) 7.2 10 13 16
IviT, Max (60 s) [A] (380-440 V)  11.5 16 20.8 25.6
it [A] (441-500 V) 6.3 8.2 11 145
lviT, max (60 s) [A] (441-500 V)  10.1 13.1 17.6 23.2
Salida Svitn [KVA] (380-440 V) 5.5 7.6 9.9 12.2
Svitn [KVA] (441-500 V) 5.5 7.1 9.5 12.6
Potencia de eje tipica Pyirn [kW] 3.0 4.0 5.5 7.5
Potencia de eje tipica Pvirn [HP] 4 5 7.5 10
Seccién max. de cable hasta motor,
4/10 4/10 4/10 4/10
freno y carga compartida [mm?2 J/[AWG]? )
Intensidad de entrada
ILn [A] (380 V) 7 9.1 12.2 15.0
nominal
ILn [A] (460 V) 6 8.3 10.6 14.0
H Seccién max. de cable, potencia [mm?2 J/[AWG]?) 4/10 4/10 4/10 4/10
E Fusibles previos max. [-J/ULY [A] 16/15 25/20 25/25 35/30
a6 Eficiencia 3 0.96 0.96 0.96 0.96
0ooo
Peso IP 20 EB Bookstyle [kg] 7.5 9.5 9.5 9.5
Peso IP 20 EB Compact [kg] 8.5 10.5 10.5 10.5
Peso IP 54 EB Compact [kg] 12 14 14 14
Pérdida de potencia a W]
139 198 250 295
carga max.
IP 20/ IP 20/ IP 20/ IP 20/
Alojamiento
IP 54 IP 54 IP 54 IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles.
2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.
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VLT® Serie 5000

B Compact, Alimentacién de red 3 x 380 - 500 V

Segun requisitos internacionales Tipo de VLT 5016 5022 5027
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida Ivit,n [A] (380-440 V) 32 37.5 44
T, Max (60 s) [A] (380-440 V) 35.2 41.3 48.4
it [A] (441-500 V) 27.9 34 41.4
LT, max (60 S) [A] (441-500 V) 30.7 37.4 455
Salida SviTn [KVA] (380-440 V) 24.4 28.6 335
Svitn [KVA] (441-500 V) 24.2 29.4 35.8
Potencia de eje tipica Pyirn [KW] 15 18.5 22
Potencia de eje tipica Pvirn [HP] 20 25 30
=] Par de sobrecarga alto (160 %):
:mu Intensidad de salida Ivit,n [A] (380-440 V) 24 32 37.5
lviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 38.4 51.2 60
»%: it [A] (441-500 V) 21.7 27.9 34
LT, max (60 S) [A] (441-500 V) 34.7 44.6 54.4
' Salida Svitn [KVA] (380-440 V) 18.3 24.4 28.6
Svirn [KVA] (441-500 V) 18.8 24.2 29.4
Potencia de eje tipica Pyt [kW] 11 15 18.5
Potencia de eje tipica Pvirn [HP] 15 20 25
Seccién max. de cable hasta motor, IP 54 16/6 16/6 16/6
freno y carga compartida [mm?2 J/[AWG]2) IP 20 16/6 16/6 35/2
Seccién min. de cable hasta motor,
freno y carga compartida [mm2]/[AWG]2) 4) 10/8 10/8 10/8
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (380 V) 32 37.5 44
ILn [A] (460 V) 27.6 34 41
Seccién méax. de cable, IP 54 16/6 16/6 16/6
F potencia [mm 2 J/[AWG] IP 20 16/6 16/6 35/2
] Fusibles previos max [-/ULY [A] 63/40 63/50 63/60
28 Eficiencia® 0.96 0.96 096
o000 Peso IP 20 EB [kl 21 22 27
Peso IP 54 [kg] 41 41 42
» Pérdida de potencia a carga max.
- par de sobrecarga alto (160 %) (W] 419 559 655
- par de sobrecarga normal (110 %) [W] 559 655 768
IP 20/ IP 20/ IP 20/
Alojamiento
IP 54 IP 54 IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles.

2. Didmetro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La secci6on minima de cable es la seccién de cable méas pequefia permitida que puede conectarse a terminales con el fin de cumplir los requisitos IP 20.

Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccién minima de cable.
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VLT® Serie 5000

Compact, Alimentacién de red 3 x 380 - 500 V

SegUn requisitos internacionales Tipo de VLT 5032 5042 5052
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida Ivitn [A] (380-440 V) 61 73 90
LT, max (60 s) [A] (380-440 V) 67.1 80.3 99
it [A] (441-500 V) 54 65 78
lvit, max (60 s) [A] (441-500 V) 59.4 715 85.8
Salida Svirn [KVA] (380-440 V) 46.5 55.6 68.6
Svitn [KVA] (441-500 V) 46.8 56.3 67.5
Potencia de eje tipica Pyirn [kKW] 30 37 45
] Potencia de eje tipica Pvitn [HP] 40 50 60
=] Par de sobrecarga alto (160 %):
:mu Intensidad de salida Ivirn [A] (380-440 V) 44 61 73
LT, max (60 s) [A] (380-440 V) 70.4 97.6 116.8
» it [A] (441-500 V) 41.4 54 65
%ﬂ LT, max (60 s) [A] (441-500 V) 66.2 86 104
| Salida Swirn [KVA] (380-440 V) 33.5 46.5 55.6
Svirn [KVA] (441-500 V) 35.9 46.8 56.3
Potencia de eje tipica Pyirn [KW] 22 30 37
Potencia de eje tipica Pyitn [HP] 30 40 50
Seccién max. de cable hasta motor, IP 54 35/2 35/2 50/0
freno y carga compartida [mm?2 [/[AWG]2)5) P20 35/2 35/2 50/0
Seccién min. de cable hasta motor,
freno y carga compartida [mm?2 J/[AWG]24) 10/8 10/8 16/6
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (380 V) 60 72 89
ILn [A] (460 V) 53 64 77
B 3 Secciéon max. de cable IP 54 35/2 35/2 50/0
E potencia [mm 2 [/[AWG]?) 5) IP 20 35/2 35/2 50/0
E Fusibles previos max [[/ULY [A] 80/80 100/100  125/125
25 Eficiencia3) 0.96 0.96 0.96
oooo Peso IP 20 EB [ka] 28 41 42
Peso IP 54 [ka] 54 56 56
» Pérdida de potencia a carga max.
_ - par de sobrecarga alto (160 %) [W] 768 1065 1275
_ - par de sobrecarga normal (110 %) [W] 1065 1275 1571
IP 20/ IP 20/ IP 20/
Alojamiento
IP 54 IP 54 IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles.

2. Didametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La secciéon minima de cable es la seccién de cable méas pequefia permitida que puede conectarse a terminales con el fin de cumplir los requisitos IP 20.
Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccién minima de cable.

5. Los cables de aluminio con una seccion superior a 35 mm2 deben conectarse mediante un conector de Al-Cu.
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VLT® Serie 5000

Compact, Alimentacién de red 3 x 380 - 500 V

SegUn requisitos internacionales Tipo de VLT 5062 5072 5102
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida IviTn [A] (380-440 V) 106 147 177
lviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 117 162 195
it [A] (441-500 V) 106 130 160
IviT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 117 143 176
Salida Svirn [kVA] (380-440 V) 80.8 102 123
Svirn [KVA] (441-500 V) 91.8 113 139
Potencia de eje tipica Pyit,n [KW] (400 V) 55 75 90
Pyt [HP] (460 V) 75 100 125
Pyirn [kW] (500 V) 75 90 110
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de salida Iy TN [A] (380-440 V) 90 106 147
lviT, Max (60 s) [A] (380-440 V) 135 159 221
vt [A] (441-500 V) 80 106 130
liT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 120 159 195
Salida Svitn [KVA] (380-440 V) 68.6 73.0 102
Svitn [KVA] (441-500 V) 69.3 92.0 113
Potencia de eje tipica Pyt [kW] (400 V) 45 55 75
Pyt [HP] (460 V) 60 75 100
Pyirn [kW] (500 V) 55 75 90
150/300 150/300
Seccién max. de cable hasta motor, IP 54 50/0%
mcm®6) mcm®6)
120/250 120/250
freno y carga compartida [mm?2 J/[AWG]2) IP20 50/05)
mcm5) mcm5)
Seccién min. de cable hasta motor,
freno y carga compartida [mm?2 [/[AWG]4 16/6 25/4 25/4
Intensidad de entrada nominal IL.n [A] (380 V) 104 145 174
ILn [A] (460 V) 104 128 158
150/300 150/300
Seccién max. de cable IP 54 50/05)
mcm mcm
E 120/250 120/250
] potencia[mm 2 [/[AWG]? IP 20 50/05)
E== mcm5) mcm5)
b Fusibles previos max [-/ULY [A] 160/150 225/225  250/250
. Eficiencia3) 50,07 >097 _ >097
Peso IP 20 EB [kg] 43 54 54
» Peso IP 54 [ka] 60 77 77
Pérdida de potencia a carga max.
_ - par de sobrecarga alto (160 %) [W] <1.200 <1.200 <1.400
_ - par de sobrecarga normal (110 %) [W] <1.400 <1.400 <1.600
P20/ P20/ P20/
Alojamiento
IP 54 IP 54 IP 54

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles.

2. Didametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La secciéon minima de cable es la seccién de cable méas pequefia permitida que puede conectarse a terminales con el fin de cumplir los requisitos IP 20.
Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccién minima de cable.

5. Los cables de aluminio con una seccion superior a 35 mm2 deben conectarse mediante un conector de Al-Cu.

reciente.

6. Freno y carga compartida: 95 mm2 / AWG 3/0
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VLT® Serie 5000

B Compact, alimentacion de red 3 x 380-500 V

Segun requisitos internacionales Tipo de VLT 5122 5152 5202 5252 5302

Intensidad de sobrecarga normal (110 %):

Intensidad de salida Ivitn [A] (380-440 V) 212 260 315 395 480
IviT max (60 s) [A] (380-440V) 233 286 347 434 528
Ivitn [A] (441-500 V) 190 240 302 361 443
IviT max (60 s) [A] (441-500 V) 209 264 332 397 487
Salida Swirn [KVA] (400 V) 147 180 218 274 333
Switn [KVA] (460 V) 151 191 241 288 353
Switn [KVA] (500 V) 165 208 262 313 384
Potencia de eje tipica [kW] (400 V) 110 132 160 200 250
[HP] (460 V) 150 200 250 300 350
[kw] (500 V) 132 160 200 250 315
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de salida Ivitn [A] (380-440 V) 177 212 260 315 395
IviT max (60 s) [A] (380-440 V) 266 318 390 473 593
Ivitn [A] (441-500 V) 160 190 240 302 361
IviT max (60 s) [A] (441-500 V) 240 285 360 453 542
Salida Swirn [KVA] (400 V) 123 147 180 218 274
Swirn [KVA] (460 V) 127 151 191 241 288
Swirn [KVA] (500 V) 139 165 208 262 313
Potencia de eje tipica [kW] (400 V) 90 110 132 160 200
[HP] (460 V) 125 150 200 250 300
[kw] (500 V) 110 132 160 200 250
Seccién méx. de cable del [mm?2]4.6 2 x 185
motor [AWG]2:4.6 2 x 350 mcm
Seccién méx. de cable a [mm?2]4.6 2 x 185
carga compartida y freno [AWG]2:4.6 2 x 350 mcm
Intensidad de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (380-440 V) 208 256 317 385 467
I N [A] (441-500 V) 185 236 304 356 431
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (380-440 V) 174 206 256 318 389
ILN [A] (441-500 V) 158 185 236 304 356
Seccion méax. de cable [mm?2]4.6 2 x 185
F fuente de alimentacion [AWG]2:4.6 2 x 350 mcm
C Seccién min. de cable [mm?2]4.6 a5
E=E hasta motor y fuente de [AWG]2:4.6
aG> 2
booo alimentacién
Seccién min. del cable a freno [mm?2]4.6 10
» _y carga compartida [AWG]2:4.6 8
Tamafio méax. fusibles previos At 300/ 350/ 450/ 500/ 630/
(red) [-]/UL Al 300 350 400 500 600
Eficiencia3 0,98
Pérdida de potencia Sobrecarga normal [W] 2619 3309 4163 4977 6107
Sobrecarga alta [W] 2206 2619 3309 4163 4977
Peso IP 00 [kgl 89 89 134 134 154
Peso IP 21/Nemal [kg] 96 96 143 143 163
Peso IP 54/Nemal2 [kg] 96 96 143 143 163
Alojamiento IP 00, IP 21/Nema 1 e IP 54/Nemal2

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles

2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La seccién maxima de cable es la seccién de cable mas grande permitida que puede conectarse a los terminales. La secciéon minima de cable es la

seccién minima permitida. Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccién minima de cable.

5. Peso sin contenedor de transporte.

6. Perno de conexion de la fuente de alimentacién y el motor: M10; Freno y carga compartida: M8
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VLT® Serie 5000

B Compact, alimentacion de red 3 x 380-500 V

Segln requisitos internacionales Tipo de VLT 5350 5450 5500
Intensidad de sobrecarga normal (110 %):

Intensidad de salida Ivitn [A] (380-440 V) 600 658 745
IviT, max (60 s) [A] (380-440 V) 660 724 820
IviTn [A] (441-500 V) 540 590 678
IviT, Max (60 s) [A] (441-500 V) 594 649 746
Salida Svitn [KVA] (400 V) 416 456 516
Svitn [KVA] (460 V) 430 470 540
Svitn [KVA] (500 V) 468 511 587
Potencia de eje tipica [KW] (400 V) 315 355 400
[HP] (460 V) 450 500 600
[kW] (500 V) 355 400 500
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de salida Ivitn [A] (380-440 V) 480 600 658
IviT, max (60 s) [A] (380-440V) 720 900 987
lvitn [A] (441-500 V) 443 540 590
IviT max (60 s) [A] (441-500 V) 665 810 885
Salida Svitn [KVA] (400 V) 333 416 456
Svitn [KVA] (460 V) 353 430 470
Svitn [KVA] (500 V) 384 468 511
Potencia de eje tipica [kW] (400 V) 250 315 355
[HP] (460 V) 350 450 500
[kW] (500 V) 315 355 400
Seccién méx. de cable hasta [mm?2]4.6 2x400 - 3x150
motor y carga compartida [AWG]2:4.6 2x750 mcm - 3x350 mcm
Seccién max. de cable [mm?2]4.6 70
hasta freno [AWG]2:4.6 2/0
Intensidad de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de entrada nominal 1IN [A] (380-440 V) 584 648 734
IL.N [A] (441-500 V) 526 581 668
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (380-440 V) 467 584 648
IL.n [A] (441-500 V) 431 526 581
Seccion max. cable de fuente [mm?2}4.6 2x400 - 3x150
W de alimentacién [AWG]2:4.6 2x750 mcm - 3x350 mcm
C Seccion min. de cable al motor, [mm?2}4.6 70
E=E fuente de alimentacion y carga [AWG]24.6
PSp 3/0
D000 compartida
[mm?2]4.6 10
Secci6n min. de cable al freno
* [AWG]2:4.6 8
Tamafio méax. fusibles previos
[A]Y  700/700 800/800 800/800
(red) [-[/UL
Eficiencia3 0,97
Pérdida de potencia Sobrecarga normal [W] 11300 12500 14400
Sobrecarga alta [W] 9280 11300 12500
Peso IP_ 00 [kg] 515 560 585
Peso IP 21/Nemal [kg] 630 675 700
Peso IP 54/Nemal2 [kg] 640 685 710
Alojamiento IP 00, IP 20/Nema 1 e IP 54/Nemal2

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles

2. Didmetro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La seccién méaxima de cable es la seccién de cable mas grande permitida que puede conectarse a los terminales. La secciéon minima de cable es la

seccién minima permitida. Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccién minima de cable.
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5. Peso sin contenedor de transporte.

6. Perno de conexién de la fuente de alimentacion, del motor y de la carga compartida: M12; Freno: M8
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VLT® Serie 5000

B Compact, Alimentacién de red 3 x 525 -600 V

Segun requisitos internacionales Tipo de VLT 5001 5002 5003 5004
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida Ivirn [A] (B50 V) 2.6 2.9 4.1 5.2
lviT, max (60 s) [A] (550 V) 2.9 3.2 4.5 5.7
TN [Al (575 V) 2.4 2.7 3.9 4.9
Ivit Max (60 ) [A] (B75V) 2.6 3.0 4.3 5.4
Salida Svitn [KVA] (550 V) 25 2.8 3.9 5.0
Svwitn [KVA] (575 V) 2.4 2.7 3.9 4.9
Potencia de eje tipica Pyitn [KW] 1.1 1.5 2.2 3
Potencia de eje tipica Pyn [HP] 1.5 2 3 4
Par de sobrecarga alto (160%):
Intensidad de salida Ivirn [A] (550 V) 1.8 2.6 2.9 4.1
IviT, max (60 s) [A] (550 V) 2.9 4.2 4.6 6.6
lvirn [AL (B75 V) 1.7 2.4 2.7 3.9
lvit, max (60 S) [A] (B75 V) 2.7 3.8 4.3 6.2
Salida Svirn [KVA] (550 V) 1.7 25 2.8 3.9
Swn [KVA] (575 V) 1.7 2.4 2.7 3.9
Potencia de eje tipica Pyitn [KW]  0.75 11 15 2.2
Potencia de eje tipica Purn [HP] 1 15 2 3
Secci6on max. de cable hasta motor,
4/10 4/10 4/10 4/10
freno y carga compartida [mm?2 J/[AWG]2)
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de entrada
ILn [A] (550 V) 2.5 2.8 4.0 5.1
nominal
ILn[Al (600 V) 2.2 2.5 3.6 4.6
Par de sobrecarga alto ( 160 %):
E Intensidad de entrada
] _ ILn [A] (550 V) 1.8 25 2.8 40
g0 nominal
e Iy [A] (600 V) 1.6 2.2 2.5 3.6
e Seccion méx. de cable, potencia [mm?2 [/[AWG]? 4/10 4/10 4/10 4/10
Fusibles previos méx [[/ULY [A] 3 4 5 6
» Eficiencia 3 0.96 0.96 0.96 0.96
Peso IP 20 EB [kg] 10.5 10.5 10.5 10.5
Pérdida de potencia a
) W] 63 71 102 129
carga max.
_ Alojamiento IP 20 / Nema 1

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles .

2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

32

MD.51.A2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss



VLT® Serie 5000

Compact, Alimentacién de red 3 x 525 -600 V

Segun requisitos internacionales Tipo de VLT 5005 5006 5008 5011
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida lvitn [A] (B50V) 6.4 9.5 115 115
IviT, Max (60 s) [A] (550 V) 7.0 10.5 12.7 12.7
hirn [A] (575 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
IviT, max (60 S) [A] (575 V) 6.7 9.9 12.1 12.1
Salida Svitn [KVA] (550 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
Svitn [KVA] (575 V) 6.1 9.0 11.0 11.0
Potencia de eje tipica Puirn [kW] 4 5.5 7.5 7.5
Potencia de eje tipica Pvyirn [HP] 5 7.5 10.0 10.0
Par de sobrecarga alto (160%):
Intensidad de salida lvirn [A] (B50V) 5.2 6.4 9.5 115
IviT, max (60 s) [A] (550 V) 8.3 10.2 15.2 18.4
it [Al (575 V) 4.9 6.1 9.0 11.0
IviT, max (60 s) [A] (575V) 7.8 9.8 14.4 17.6
Salida Svitn [KVA] (550 V) 5.0 6.1 9.0 11.0
Svitn [KVA] (575 V) 4.9 6.1 9.0 11.0
Potencia de eje tipica Pyirn [kW] 3 4 5.5 7.5
Potencia de eje tipica Pvirn [HP] 4 5 7.5 10
Seccién max. de cable hasta motor,
4/10 4/10 4/10 4/10
freno y carga compartida [mm2 J/[AWG]2)
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de entrada
ILn [A] (550 V) 6.2 9.2 11.2 11.2
nominal
ILn [A] (600 V) 5.7 8.4 10.3 10.3
Par de sobrecarga alto ( 160 %):
E . Intensidad de entrada
ILn [A] (550 V) 5.1 6.2 9.2 11.2
[ ] nominal
888
Rl ILn [A] (600 V) 4.6 5.7 8.4 10.3
el Secciéon max. de cable, potencia [mm2 [/[AWG]?) 4/10 4/10 4/10 4/10
» Fusibles previos max [[JULD [A] 8 10 15 20
Eficiencia 3) 0.96 0.96 0.96 0.96
Peso IP 20 EB kgl 10.5 10.5 10.5 10.5
Pérdida de potencia a
i [w] 160 236 288 288
carga max.
Alojamiento IP 20 / Nema 1

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles .

2. Didmetro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.
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VLT® Serie 5000

B Compact, Alimentacién de red 3 x 525 -600 V

Segln requisitos internacionales Tipo de VLT 5016 5022 5027
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida Ivitn [A] (550 V) 23 28 34
Ivt, Max (60 s) [A] (550 V) _25 31 37
rn [A] (575 V) 22 27 32
Ivt, Max (60 s) [A] (575 V) _24 30 35
Salida Svitn [KVA] (550 V) 22 27 32
Svitn [KVA] (575 V) 22 27 32
Potencia de eje tipica Pyirn [kW] 15 18.5 22
] Potencia de eje tipica Pyitn [HP] 20 25 30
===} Par de sobrecarga alto (160 %):
:I:IIII Intensidad de salida Iyt [A] (550 V) 18 23 28
Ivt, Max (60 s) [A] (550 V) _29 37 45
»% it [A] (575 V) _17 22 27
Ivt, Max (60 s) [A] (575 V) _27 35 43
| Salida Svirn [KVA] (550 V) 17 22 27
Svitn [KVA] (575 V) 17 22 27
Potencia de eje tipica Pyrn [kW] 11 15 18.5
Potencia de eje tipica Pvitn [HP] 15 20 25
Secci6on max. de cable hasta motor, 16 16 35
freno y carga compartida [mm?2 [/[AWG]?) 6 6 2
Seccién min. de cable hasta motor, 0.5 0.5 10
freno y carga compartida [mm2])/[AWG]4 20 20 8
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de entrada nominal ILn [A] (B50 V) 22 27 33
g u ILn[A] (600 V) 21 25 30
% Par de sobrecarga alto (160 %):
] Intensidad de entrada nominal ILn [A] (B50 V) 18 22 27
%g? ILn [A] (600 V) 16 21 25
s Seccion max. de cable, 16 16 35
potencia [mm 2 /[AWG]? 6 6 2
Fusibles previos max [-/ULY [A] 30 35 45
Eficiencia®) 0.96 0.96 0.96
" - Peso IP 20 EB [kg] 23 23 30
Pérdida de potencia a carga max [W] 576 707 838
Alojamiento IP 20 / Nema 1

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles

2. Didmetro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La seccion minima de cable es la seccion de cable mas pequefia permitida que puede conectarse a terminales con el fin de cumplir los requisitos IP 20.

Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccién minima de cable.
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VLT® Serie 5000

Compact, Alimentacién de red 3 x 525 -600 V

SegUn requisitos internacionales Tipo de VLT 5032 5042 5052 5062
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida lvirn [A] (550 V) 43 54 65 81
LT, Max (60 s) [A] (550 V) _47 59 72 89
hirn [A] (575 V) 41 52 62 77
LT, max (60 s) [A] (575 V) _45 57 68 85
Salida Svyizn [KVA] (550 V) 41 51 62 77
Svitn [KVA] (575 V) 41 52 62 77
Potencia de eje tipica Pvirn [KW] 30 37 45 55
] Potencia de eje tipica Pvirn [HP] 40 50 60 75
=] Par de sobrecarga alto (160 %):
:mu Intensidad de salida lvitn [A] (550 V) 34 43 54 65
lviT, max (60 s) [A] (550 V) _54 69 86 104
» N [A] (575 V) _32 41 52 62
%ﬂ LT, Max (60 s) [A] (575 V) _51 66 83 99
| Salida Svitn [KVA] (550 V) 32 41 51 62
Swirn [KVA] (575 V) 32 41 52 62
Potencia de eje tipica Pyirn [KW] 22 30 37 45
Potencia de eje tipica Pyirn [HP] 30 40 50 60
Seccién max. de cable hasta motor, 35 50 50 50
freno y carga compartida [mm?2 [/J[AWG]2)) 2 1/0 1/0 1/0
Seccién min. de cable hasta motor, 10 16 16 16
freno y carga compartida [mm?2 [/[AWG]4 8 6 6 6
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de entrada nominal ILnN[AI(B50 V) 42 53 63 79
LN [A] (600 V) 38 49 58 72
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de entrada nominal LN [A](B50 V) 33 42 53 63
ILn [A] (600 V) 30 38 49 58
Secci6on max. de cable 35 50 50 50
potencia [mm 2 [/[AWG]? 5 2 1/0 1/0 1/0
Fusibles previos max [-]/ULY [A] 60 75 90 100
Eficiencia3) 0.96 0.96 0.96 0.96
Peso IP 20 EB kgl 30 48 48 48
Pérdida de potencia a carga W]
i 1074 1362 1624 2016
max
Alojamiento IP 20 / Nema 1

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles

2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La seccion minima de cable es la seccion de cable mas pequefia permitida que puede conectarse a terminales con el fin de cumplir los requisitos IP 20.
Siempre se deben cumplir los reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccién minima de cable.

5. Los cables de aluminio con una seccion superior a 35 mm2 deben conectarse mediante un conector de Al-Cu.
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VLT® Serie 5000

B Compact, Alimentacién de red 3 x 525 -600 V

SegUn requisitos internacionales Tipo de VLT 5075 5100 5125
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida Ilvirn [A] (550 V) 104 131 151
Ivit, MaAx (60 s) [A] (550 V) 114 144 166
it [A] (575 V) 99 125 144
Ivit, Max (60 s) [A] (575 V) 109 138 158
Salida Svitn [KVA] (550 V) 99 125 144
Swvitn [KVA] (575 V) 99 124 143
Potencia de eje tipica Pyt [kKW] 75 90 110
Potencia de eje tipica Pyt [HP] 100 125 150
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de salida lvirn [A] (50 V) 81 104 131
lviT, Max (60 S) [A] (550 V) 130 166 210
virn [A] (575 V) 77 99 125
lvit, max (60 s) [A] (575 V) 123 158 200
Salida Swirn [KVA] (550 V) 77 99 125
Svitn [KVA] (575 V) 77 99 124
Potencia de eje tipica (380-440 V) Pyi,n [KW] 55 75 90
Potencia de eje tipica (380-440 V) Pyt [HP] 75 100 125
Secci6on max. de cable hasta motor, freno y carga compartida
120 120 120
[mm2 ]
4/0 4/0 4/0
[AWG]
Seccién min. de cable hasta motor, freno y carga compartida® 6 6 6
[mm 2 AWG] 8 8 8
Intensidad de
ILmax [A] (550 V) 101 128 147
entrada max 110%
ILmax [A] (575 V) 92 117 134
Intensidad de
F ILmax [A] (550 V) 79 101 128
entrada max 160%
L]
%iﬁ ILmax [A] (575 V) 72 92 117
] Seccion max. de cable hasta alimentacion [mm?2 ] 120 120 120
[AWG] 4/0 4/0 4/0
* Seccién min. de cable hasta alimentacion4 [mm 2/ AWG] 6/8 6/8 6/8
Fusibles previos max. (alimentacion) [-]/ULL) [A] 125 175 200
Eficienciad) 0.96-0.97
Peso IP 00 [kg] 109 109 109
Peso Nema 1 EB kgl 121 121 121
Pérdida de potencia a carga max. [W] 2560 3275 3775

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles

2. Didmetro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La seccion minima de cable es la seccién de cable mas pequefia permitida que puede conectarse a los terminales. Siempre se deben cumplir los
reglamentos nacionales y locales en lo referente a la secciéon minima de cable.

5. Contacto de conexiéon 1 x M8/2 x M8.
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VLT® Serie 5000

Compact, Alimentacién de red 3 x 525 -600 V

SegUn requisitos internacionales Tipo de VLT 5150 5200 5250
Par de sobrecarga normal (110 %):
Intensidad de salida lvirn [A] (550 V) 201 253 289
IviT max (60 s) [A] (550 V) 221 278 318
vt [A] (575 V) 192 242 289
IviT max (60 s) [A] (575 V) 211 266 318
Salida Svitn [KVA] (550 V) 191 241 275
Svitn [KVA] (575 V) 191 241 288
Potencia de eje tipica Pyitn [kW] 132 160 200
Potencia de eje tipica Pyitn [HP] 200 250 300
Par de sobrecarga alto (160 %):
Intensidad de salida lvirn [A] (550 V) 151 201 253
IviT max (60 s) [A] (550 V) 242 322 405
it [A] (575V) 144 192 242
IviT max (60 s) [A] (575 V) 230 307 387
Salida Svirn [KVA] (550 V) 144 191 241
Svitn [KVA] (575 V) 143 191 241
Potencia de eje tipica Py rn [KW] 110 132 160
Potencia de eje tipica Py tn [HP] 150 200 250
Seccion max. de cable hasta motor, freno y carga compartida
2x120 2x120 2x120
[mm2]
2x4/0 2x4/0 2x4/0
AWG
Seccién min. de cable a motor, freno y carga compartida® [mnm2]  2x6 2x6 2x6
AWG 2x8 2x8 2x8
Intensidad de
ILmax [A] (550 V) 196 246 281
entrada max 110%
lLvax [A] (575 V) 179 226 270
Intensidad de
F ) ILmax [A] (550 V) 147 196 246
L] entrada méax 160%
ST lLmax [A] (575 V) 134 179 226
un?u Seccién max. de cable hasta alimentacion [mm2 ] 2x120 2x120 2x120
AWG 2x4/0 2x4/0 2x4/0
» Seccién min. de cable a alimentacién [mm 2 AWG]2 5) 6/8 6/8 6/8
Fusibles previos max. (alimentacion) [-]/ULL) [A] 250 350 400
Eficiencia3) 0.96-0.97
Peso IP 00 [kg] 146 146 146
Peso Nema 1 EB kgl 161 161 161
Pérdida de potencia a carga max. [W] 5030 6340 7570
Alojamiento IP 00 / Nema 1 (IP 20)

1. Para el tipo de fusible, consulte la seccién Fusibles.

2. Diametro de cable norteamericano.

3. Se mide utilizando cables de motor blindados de 30 m a la carga y a la frecuencia nominales.

4. La seccion minima de cable es la seccién de cable mas pequefia permitida que puede conectarse a los terminales. Siempre se deben cumplir los
reglamentos nacionales y locales en lo referente a la seccién minima de cable.

5. Contacto de conexiéon 1 x M8/2 x M8.
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VLT® Serie 5000

M Fusibles
Conformidad con UL

Para cumplir con las aprobaciones UL/cUL, deberan utilizarse fusibles previos tal y como se muestra en
la siguiente tabla.

200-240 V
VLT Bussmann SIBA Fusible Littel Ferraz-Shawmut
5001 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 o A2K-10R
5002 KTN-R10 5017906-010 KLN-R10 ATM-R10 o A2K-10R
5003 KTN-R10 5017906-016 KLN-R10 ATM-R15 0 A2K-15R
5004 KTN-R20 5017906-020 KLN-R20 ATM-R20 o A2K-20R
5005 KTN-R10 5017906-025 KLN-R25 ATM-R25 0 A2K-25R
5006 KTN-R30 5012406-032 KLN-R30 ATM-R30 o A2K-30R
5008 KTN-R50 5014006-050 KLN-R50 A2K-50R
5011 KTN-R60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R
5016 KTN-R85 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R
5022 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5027 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R
5032 KTN-R150 2028220-160 L25S-150 A25X-150
5042 KTN-R200 2028220-200 L25S-200 A25X-200
5052 KTN-R250 2028220-250 L25S-250 A25X-250
380-500 V

Bussmann SIBA Fusible Littel Ferraz-Shawmut
5001 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 0 A6K-6R
5002 KTS-R6 5017906-006 KLS-R6 ATM-R6 0 A6K-6R
5003 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 o A6K-10R
5004 KTS-R10 5017906-010 KLS-R10 ATM-R10 o A6K-10R
5005 KTS-R15 5017906-016 KLS-R16 ATM-R16 o0 A6K-16R
5006 KTS-R20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 o A6K-20R
5008 KTS-R25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 o A6K-25R
5011 KTS-R30 5012406-032 KLS-R30 ABK-30R
5016 KTS-R40 5012406-040 KLS-R40 ABK-40R
5022 KTS-R50 5014006-050 KLS-R50 ABK-50R
5027 KTS-R60 5014006-063 KLS-R60 ABK-60R
5032 KTS-R80 2028220-100 KLS-R80 ABK-180R
5042 KTS-R100 2028220-125 KLS-R100 AB6K-100R
5052 KTS-R125 2028220-125 KLS-R125 A6K-125R
5062 KTS-R150 2028220-160 KLS-R150 ABK-150R
5072 FWH-220 2028220-200 L50S-225 A50-P225
5102 FWH-250 2028220-250 L50S-250 A50-P250
5122 FWH-300 2028220-315 L50S-300 A50-P300
5152 FWH-350 2028220-315 L50S-350 A50-P350
5202 FWH-400 206xx32-400 L50S-400 A50-P400
5252 FWH-500 206xx32-500 L50S-500 A50-P500
5302 FWH-600 206xx32-600 L50S-600 A50-P600
5350 FWH-700 206xx32-700 L50S-700 A50-P700
5450 FWH-800 206xx32-800 L50S-800 A50-P800
5500 FWH-800 206xx32-800 L50S-800 A50-P800
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VLT® Serie 5000

525-600 V

Bussmann SIBA Fusible Littel Ferraz-Shawmut
5001 KTS-R3 5017906-004 KLS-R003 ABK-3R
5002 KTS-R4 5017906-004 KLS-R004 ABK-4R
5003 KT-R5 5017906-005 KLS-R005 ABK-5R
5004 KTS-R6 5017906-006 KLS-R006 ABK-6R
5005 KTS-R8 5017906-008 KLS-R008 ABK-8R
5006 KTS-R10 5017906-010 KLS-R010 ABK-10R
5008 KTS-R15 5017906-016 KLS-R015 A6K-15R
5011 KTS-R20 5017906-020 KLS-R020 ABK-20R
5016 KTS-R30 5017906-030 KLS-R030 ABK-30R
5022 KTS-R35 5014006-040 KLS-R035 A6K-35R
5027 KTS-R45 5014006-050 KLS-R045 ABK-45R
5032 KTS-R60 5014006-063 KLS-R060 ABK-60R
5042 KTS-R75 5014006-080 KLS-RO75 A6K-80R
5052 KTS-R90 5014006-100 KLS-R090 ABK-90R
5062 KTS-R100 5014006-100 KLS-R100 AB6K-100R
5075 FWP-125A 2018920-125 L70S-125 A70QS-125
5100 FWP-175A 2018920-180 L70S-175 A70QS-175
5125 FWP-200A 2018920-200 L70S-200 A70QS-200
5150 FWP-250A 2018920-250 L70S-250 A70QS-250
5200 FWP-350A 206XX32-350 L70S-350 A70QS-350
5250 FWP-400A 206xx32-400 L70S-400 A70QS-400

Los fusibles KTS de Bussmann pueden sustituir a los KTN en las unidades de 240 V.
Los fusibles FWH de Bussmann pueden sustituir a los FWX en las unidades de 240 V.

Los fusibles KLSR de LITTEL FUSE pueden sustituir a los KLNR en las unidades de 240 V.
Los fusibles L50S de LITTEL FUSE pueden sustituir a los L50S en las unidades de 240 V.

Los fusibles A6KR de FERRAZ SHAWMUT pueden sustituir a los A2KR en las unidades de 240 V.
Los fusibles A50X de FERRAZ SHAWMUT pueden sustituir a los A25X en las unidades de 240 V.

No conformidad con UL

Si no es necesario cumplir con UL/cUL, recomendamos los fusibles mencionados anteriormente, o bien:

VLT 5001-5027 200-240 V tipo gG
VLT 5001-5062 380-500 V tipo gG
VLT 5001-5062 525-600 V tipo gG
VLT 5032-5052 200-240 V tipo gR
VLT 5072-5500 380-500 V tipo gR
VLT 5075-5250 525-600 V tipo gR

Si no se sigue esta recomendacién, podran producirse
dafios innecesarios en la unidad en caso de averia. Los
fusibles deben estar disefiados para aportar proteccion
en un circuito capaz de suministrar un maximo de
100000 Arms (simétrico), 500/600 V max.
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VLT® Serie 5000

HMDimensiones mecanicas

Todas las dimensiones indicadas a continuacion estan expresadas en mm.
A B C D a b ab/be Tipo

Bookstyle IP 20
5001 - 5003 200 - 240 V

395 90 260 384 70 100 A
5001 - 5005 380 - 500 V.
5004 - 5006 200 - 240 V

395 130 260 384 70 100 A
5006 - 5011 380 - 500 V.
Compact IP 00
5032 - 5052 200 - 240 V

800 370 335 780 270 225 B
5075 - 5125 525 - 600 V.
5122 - 5152 380 - 500 V. 1046 408 3752 1001 304 225 J
5150 - 5250 525 - 600 V. 1400 420 400 1380 350 225 B
5202 - 5302 380 - 500 V. 1327 408 3752 1282 304 225 J
5350 - 5500 380 - 500 V. 1896 1099 494 1847 1065 4009 |
Compact IP 20
5001 - 5003 200 - 240 V

395 220 160 384 200 100 ©

5001 - 5005 380 - 500 V.
5004 - 5006 200 - 240 V

5006 - 5011 380 - 500 V 395 220 200 384 200 100 C

5001 - 5011 525 - 600 V (IP 20 y Nema 1)
5008 200 - 240 V

5016 - 5022 380 - 500 V 560 242 260 540 200 200 D

5016 - 5022 525 - 600 V (Nema 1)
5011 - 5016 200 - 240 V

5027 - 5032 380 - 500 V 700 242 260 680 200 200 D

5027 - 5032 525 - 600 V (Nema 1)
5022 - 5027 200 - 240 V

5042 - 5062 380 - 500 V 800 308 296 780 270 200 D
5042 - 5062 525 - 600 V (Nema 1)
5072 - 5102 380 - 500 V. 800 370 335 780 330 225 D

Compact Nema 1/1P20/IP21
5032 - 5052 200 - 240 V

954 370 335 780 270 225 E
5075 - 5125 525 - 600 V
5122 - 5152 380 - 500 V. 1208 420 3732 1154 304 225 J
5150 - 5250 525 - 600 V 1554 420 400 1380 350 225 E
5202 - 5302 380 - 500 V. 1588 420 3732 1535 304 225 J
5350 - 5500 380 - 500 V. 2010 1200 600 - - 4001 H
Compact IP 54/Nema 12
5001 - 5003 200 - 240 V

460 282 195 85 260 258 100 F
5001 - 5005 380 - 500 V.
5004 - 5006 200 - 240 V

530 282 195 85 330 258 100 F
5006 - 5011 380 - 500 V.
5008 - 5011 200 - 240 V

810 350 280 70 560 326 200 F
5016 - 5027 380 - 500 V
5016 - 5027 200 - 240 V

940 400 280 70 690 375 200 F
5032 - 5062 380 - 500 V.
5032 - 5052 200 - 240 V 937 495 421 - 830 374 225 G
5072 - 5102 380 - 500 V. 940 400 360 70 690 375 225 F
5122 - 5152 380 - 500 V. 1208 420 3732 - 1154 304 225 J
5202 - 5302 380 - 500 V. 1588 420 3732 1535 304 225 J
5350 - 5500 380 - 500 V 2010 1200 600 - - - 400Y H

ab: espacio minimo encima del alojamiento’

be: espacio minimo debajo del alojamiento

1: Sélo espacio minimo encima del alojamiento (ab)
IP 00 cuando estd integrado en un armario Rittal.

2: Con sistema de desconexion, afiadir 42 mm.
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HM Dimensiones mecanicas,continuacién
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VLT® Serie 5000

HMDimensiones mecanicas

Tipo H, IP 00, IP 20, IP 54

176FA043.10
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VLT® Serie 5000

M Instalacion eléctrica

x ov
8
8 24vdec,
= max. 200mA %
N v
10Vd.c. 5[5
max.17mA :
5V
|+
+ [- E |
swa [ < < Q |
e
BRER sBAFK =4 L [383 5] |8
o O N +I +I O (%]
? 1229 = | |J
[12]13]16]17[18]19]20]27[29]32|33]39[42]45]50|53]54|55]60[6 1686904 |05 01]02]03| |
]
Int. 24Vd.c. |
SW4 on \ \ \ \ {\ \ \ T (s, Ret)
BUS | (Tx=, Rx—)
l16]17]18]19[20{27|29]32[33]
BEREEARE 1
Y
Ext. 24Vd.c.
Swe ot ||

+ -
24Vd.c.

Conversion de entradas analdgicas

Entrada de sefial de corriente a entrada de tension

eléctrica

c
Q
o
<
[}
e
7}
=

0-20mA  0-10V

4-20mA  2-10V

Conecte una resistencia de 510 ohms entre los

terminales de entrada 53 y 55 (terminales 54 y 55) y
ajuste los valores maximo y minimo en los parametros
309 y 310 (pardmetros 312 y 313).
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VLT® Serie 5000

B Ejemplos de conexion B Cambio de ajuste
| 4
W Arranque/parada con dos hilos | 2
0
— 1 N
4 = 12| +24Vv -
|~ | 43 —
5 £z |13
1 ~
12| +24v &= 9
13 | |
—— | |
39 -] PAR. 302
|97 |~ .
L 18] start
27| PAR. 304
16 29|
7 ————{32| PAR. 306
RES |~ =
— — 18| Par. 302 [33] PAR. 307
19 » . ,
- - Seleccién de ajuste con los terminales 32 y 33.
27 i . ,
2ol Parametro 306 = Seleccion de ajuste, Isb [10]
1 Parametro 307 = Seleccién de ajuste, msb [10]

Parametro 004 = Varios ajustes [5].

- Arranque/parada con el terminal 18.
Parametro 302 = Arranque [1]

- Parada rapida con el terminal 27. W Aceler/deceler. digital

Parametro 304 = Parada de inercia inversa [0] 4 3
5 g
. g
12| +24V -
B Arranque/parada de pulsos 13
4| 39|
5 £3 P
N | 1
12 a4V _ 418 PAR. 302
| 13] Start
39 27| PAR. 304
T 29| Par. 305
———1 32| Par. 306
] _/_
— L —16|Par. 300 | 33| Par. 307
17 ., .
N e - Aceleracion y deceleracion con los
—— 18| PAR. 302 _
o terminales 32 y 33.
=0 Parametro 306 = Aceleracion [9]
= Parametro 307 = Deceleracién [9]
— Parametro 305 = Congelar salida [9].
—————29| PAR. 305

- Parada con el terminal 16. H Referencia del potenciémetro

Parametro 300 = Parada [2]
- Arranque de pulso con terminal 18.
Parametro 302 = Arranque de pulso [2]
- Velocidad fija con el terminal 29. 50|+ 10V out
Parametro 305 = Velocidad fija [5] lkohm S3| PAR. 308
S5| Entrada
Ionaléglca com,

| |
54

DANFOSS
176FA005.11

Parametro 308 = Referencia [1]
Pardmetro 309 = Terminal 53, escalado min.
Pardmetro 310 = Terminal 53, escalado max.
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M Transmisor de dos hilos

Transmisor de 12| +24v

dos cables 39| Salida analégica com.

Suministro 42
por VLT

4-20mA|

55| Entrada analégica com.

60| PAR. 314, 4-20mA

Transmisor con
alimentacién
externa =

oO— 55| Entrada 9 com.

Alimentacisn —
O——— 60| PAR. 314, 0/4—20mA

0/4-20mA

176FAQ06.14

Parametro 314 = Referencia [1], Sefial de realimen. [2]
Pardmetro 315 = Terminal 60, escalado min.
Pardmetro 316 = Terminal 60, escalado max.

M Corriente de referencia con retroalimentacion
de velocidad

[
0-10Vee

gen. 50
Realimen- |53
tacién
54| PAR. 308
O—— 4-20 mA - 55| Entrada anal. com.
o—

Sefal de

proceso + 60| PAR. 314
Referencia

eléctrica

Alimentacién

c
Q
o
<
[}
e
7}
=

176FADO7.14

Parametro 100 = Control de velocidad de bucle cerrado
Parametetro 308 = Retroalimentacion [2]

Parametro 309 = Terminal 53, escalado min.
Paradmetro 310 = Terminal 53, escalado max.
Parametro 314 = Referencia [1]

Parametro 315 = Terminal 60, escalado min.
Parametro 316 = Terminal 60, escalado max.

M Conexi6én de encoder

| |
27
29

teut B 132| PAR. 306

et 8 133| PAR. 307
Parametro 306 = Entrada de real. encoder, B [24]
Parametro 307 = Entrada de real. encoder, A [25]

DANFOSS
176F A008.11

Si se conecta un encoder que sélo tiene una salida a
Entrada de real. encoder, A [25], entonces Entrada de
real. encoder, B [24] debe ajustarse en Sin funcion [0].
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B Aspectos generales de las emisiones con EMC

Normalmente se realizan interferencias eléctricas a
frecuencias en el intervalo 150 kHz a 30 MHz. La
interferencia en el aire del sistema de la unidad en

el rango de 30 MHz a 1 GHz se genera desde el
inversor, el cable del motor y el motor.

Como muestra el diagrama inferior, las corrientes
capacitivas en el cable de motor, junto con una

alta dVv/dt de la tension del motor, generan
corrientes de fuga.

La utilizacion de un cable apantallado de motor
incrementa la corriente de fuga (consulte la siguiente
figura). Esto se debe a que los cables apantallados
tienen una mayor capacitancia a tierra que los cables
no apantallados. Sila corriente de fuga no se filtra,
provocara una mayor interferencia en la alimentacién
de red, en el intervalo de radiofrecuencia inferior a 5
MHz, aproximadamente. La corriente de fuga (1 ) se
devuelve a la unidad a través del apantallamiento (I 3 ),
por lo que en principio sélo habra un reducido campo
electromagnético(l4 ) proveniente del cable apantallado
de motor, de acuerdo con la siguiente figura.

El apantallamiento reduce la interferencia radiada,
aungue incrementa la interferencia de baja frecuencia
en la red eléctrica. El apantallamiento del cable de
motor debe montarse en la carcasa del convertidor
VLT y la carcasa del motor. El mejor procedimiento
consiste en utilizar abrazaderas de apantallamiento
integradas para evitar extremos retorcidos del
cable (espirales). Estos extremos incrementan la
impedancia del apantallamiento a frecuencias mas
altas, lo que reduce el efecto del apantallamiento
e incrementa la corriente de fuga (I ).

Si se emplea un cable apantallado para Profibus,
el bus estandar, el cable de control, la interfaz de
sefial y el freno, el apantallamiento debe montarse
en la carcasa a ambos extremos. En algunas
situaciones, sin embargo, sera necesario romper el
apantallamiento para evitar lazos de corriente.

| LINEA PONVERTIDOR CABLE APANTALLADO | MOTOR |
DE FRECUENG  DE- MOTOR
I Cs, Ul 1 Gs
h
z L2 V] sy —>
L o | 1
e | ® el s, TeE e

Ll L Pentalo L
1Cs 1Cg Cgt
11 ' ' | }
Il Il Il

Nivel del suelo

DANFOSS
175ZA062.11

En los casos en que deba colocarse el apantallamiento
en una placa unién de montaje para el convertidor
VLT, dicha placa deberéa estar fabricada de metal,

ya que la intensidad del apantallamiento volvera

a la unidad. También es importante asegurar un

buen contacto eléctrico desde la placa union de
montaje, a través de los tornillos de montaje, al
bastidor del convertidor de frecuencia VLT.

Respecto a la instalacion, es menos complicado utilizar
cables no apantallados que apantallados.

' iNOTA!:
“: Sin embargo, debe tenerse en cuenta que
q al utilizar cables no apantallados, no se
cumpliran algunos requisitos sobre emision,
aunque sf los de inmunidad.

Para reducir el nivel de interferencia del sistema
completo (unidad mas instalacion) lo maximo posible,
es importante hacer que los cables de motor y de freno
sean lo més cortos posibles. Los cables con un nivel
de sefial sensible no deben colocarse junto a los cables
de motor y de freno. La interferencia de radio superior
a 50 MHz (radiada) se generara, especialmente, por
los elementos electronicos de control.
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Resultados de las pruebas de EMC (Emisién, inmunidad)
Los siguientes resultados de prueba se han obtenido utilizando un sistema con un convertidor de frecuencia VLT (con opciones, en su caso), un cable de control blindado, un panel de

control con potenciometro, y un motor y cable de motor.

VLT 5001-5011/380-500V Emisién
VLT 5001-5006/200-240 V Entorno Entorno industrial Entorno doméstico, establecimientos comerciales
e industria ligera

Estandar bésico EN 55011 Clase Al EN 55011 Clase B1

Ajuste Cable del motor Conducida Radiada Conducida Radiada

150 kHz-30 MHz 30 MHz-1 GHz 150 kHz-30 MHz 30 MHz-1 GHz

300 m no apantallado/no blindado Si 3 No No No

VLT 5000 con opcion de filtro para 50 m blindado y trenzado (20 m

interferencias de radiofrecuencia para Bookstyle) Si Si Si 2 No
150m blindado y trenzado Si 1 Si Y No No

VLT 5000 con mdédulo de interferencia de | 300 m no apantallado/no blindado Si No No No

radiofrecuencia integrado 50 m blindado y trenzado Si Si Si 2) No

(+ LC-médulo) 150m blindado y trenzado Si Si No No

1) Para VLT 5011/380-500 V y VLT 5006/200-240 V, esto s6lo se cumple si se utiliza un cable blindado de 100 m.
2) No aplicable a VLT 5011/380-500 V y 5006/200-240 V
3) Dependiendo de las condiciones de la instalacion

VLT 5016-5500/380-500 V Emision
VLT 5008-5052/200-240 V Entorno Entorno industrial Entorno doméstico, establecimientos comerciales
e industria ligera
Estandar basico EN 55011 Clase Al EN 55011 Clase B
Ajuste Cable del motor Conducida Radiada Conducida Radiada
150 kHz-30 MHz 30 MHz-1 GHz 150 kHz-30 MHz 30 MHz-1 GHz
VLT 5000 con/sin 300 no apantallado/no blindado No No No No
opcién de filtro para interferencias de 150 m blindado y trenzado
radiofrecuencia No Si No No
VLT 5000 300 m no apantallado/no blindado Si12) No No No
con maddulo de interferencia de 50 m blindado y trenzado Si Si Si 13 No
radiofrecuencia 150 m blindado y trenzado Si Si No No

1) No aplicable a VLT 5302-5500 / 380-500 V
2) Dependiendo de las condiciones de la instalacion

3) VLT 5032-5052 / 200-240 V y VLT 5122-5252 / 380-500 V con filtro externo

Para minimizar el ruido conducido a la alimentacion eléctrica y el ruido radiado desde el sistema del convertidor de frecuencia, los cables del motor deben ser lo més cortos posible y los

extremos del apantallamiento deben realizarse segun la seccion sobre instalacién eléctrica.
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B Niveles de conformidad requeridos

Estandar / entorno Primer entorno Segundo entorno
Entorno domeéstico, establecimien- | Entorno industrial
tos comerciales e industria ligera

Conducida Radiada Conducida Radiada
EN 61000-6-3 Clase B Clase B
EN 61000-6-4 Clase A-1 Clase A-1
EN 61800-3 (restringida) Clase A-1 Clase A-1 Clase A-2 Clase A-2
EN 61800-3 (sin restriccion) Clase B Clase B Clase A-1 Clase A-1

EN 55011: Valores de umbral y métodos de
medida para las interferencias de
radio procedentes de equipos
industriales, cientificos y médicos
(ISM) de alta frecuencia.

Clase A-1: Equipos utilizados en entornos
industriales. Distribucion sin
restriccion.

Clase A-2:  Equipos utilizados en entornos
industriales. Distribucién restringida.

Clase B: Equipos utilizados en areas con red
eléctrica publica (entorno doméstico,
establecimientos comerciales e
industria ligera). Distribucion sin

restriccion.
M Inmunidad en cuanto a EMC accionamiento de un interruptor automatico,
Para documentar la inmunidad a interferencias relés o dispositivos similares.
eléctricas provenientes del acoplamiento de fenémenos « EN 61000-4-5 (IEC 61000-4-5)
eléctricos, se han realizado las siguientes pruebas de Transitorios de sobretension
inmunidad con un sistema formado por un convertidor Simulacion de transitorios provocados, por ejemplo,

de frecuencia (con opciones, en su caso), un cable
de control blindado y un panel de control, con
potenciémetro, cable de motor y motor.

Las pruebas se realizaron de acuerdo con las
siguientes normas basicas:

« EN 61000-4-2 (IEC 61000-4-2):
Descargas electrostéaticas (ESD)
Simulacion de descargas elecrostaticas
de seres humanos.

« EN 61000-4-3 (IEC 61000-4-3): Radiacion
de campo electromagnético entrante,
con modulacién de la amplitud
Simulacion de los efectos de los equipos
de comunicacion de radar y radio, asi como
los de comunicaciones moviles.

« EN 61000-4-4 (IEC 61000-4-4): Tran-
sitorios de conexion/desconexion
Simulacion de interferencia producida por el

por un rayo que caiga cerca de las instalaciones.
« VDE 0160 clase W2 - impulso
de prueba: Transitorios de red
Simulacion de transitorios de energia alta
provocados por rotura del fusible de red,
accionamiento de los interruptores automaticos
de factor de potencia, etc.
« EN 61000-4-6 (IEC 61000-4-6):
Modo comun de RF
Simulacion del efecto del equipo de ra-
diotransmision conectado a los cables de conexion.

Consulte la siguiente tabla sobre inmunidad de EMC.
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Inmunidad

VLT 5001-5500 380-500 V, VLT 5001-5027 200-240 V

Estandar basico Réfaga Sobretension ESD Campo electromagnético radiado Distorsion de Tensién de modo
IEC 61000-4-4 IEC 61000-4-5 IEC 61000-4-2 IEC 61000-4-3 red comin RF
VDE 0160 IEC 61000-4-6
Criterios de aceptacion B B B A A
Conexién de puerto CM DM CM — CM CM
Tensién OK OK — — — OK OK
Motor OK — — — — — OK
Lineas de control OK — OK — — — OK
Aplicacion y opciones Fieldbus OK — OK — — — OK
Interfaz de sefiales<3 m OK — — — - — —
Alojamiento — — — OK OK — OK
Carga compartida OK — — — — — OK
Bus estandar OK — OK — — — OK
Freno OK — — — — — OK
Externa 24 V CC OK — OK — — — OK

DM: Modo diferencial
CM: Modo comun
CCC: Acoplamiento de manguito capacitativo

DCN: Red de acoplamiento directo
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Inmunidad

VLT 5001-5500 380-500 V, VLT 5001-5027 200-240 V

Especificaciones basicas Réfaga Sobretension ESD Campo electromagnético radiado Distorsion de Tensién de modo

IEC 61000-4-4 IEC 61000-4-5 IEC 61000-4-2 IEC 61000-4-3 red comun RF

VDE 0160 IEC 61000-4-6
Tension 4kV/5 kHz/DCN 2 kV/2€2 4 kv/12¢} — — 2,3 x Un2 10 Vrms
Motor 4kV/5 kHz/CCC — — — — — 10 Vrwms
Lineas de control 2kV/5 kHz/CCC - 2 kv/2Q) — — — 10 VRrms
Aplicacion y opciones Fieldbus 2kV/5 kHz/CCC - 2 kv/202Y — — — 10 Vrms
Interfaz de sefiales 1kV/5 kHz/CCC —_— — — — 10 Vrms
<3m
Alojamiento — _— 8 kv AD 10 V/m — —
6 kv CD

Carga compartida 4kV/5 kHz/CCC —— — — — 10 Vrwvs
Bus estandar 2kV/5 kHz/CCC - 4 kv/2Q) — — — 10 VRrms
Freno 4kV/5 kHz/CCC — — — — — 10 Vrms
Externa 24 V CC 2kV/5 kHz/CCC - 4 kv/2Q2) — — — 10 Vrwms

DM: Modo diferencial

CM: Modo comun

CCC: Acoplamiento de manguito capacitativo
DCN: Red de acoplamiento directo

1. Inyeccion en pantalla de cable.

2. 2,3 x Un: impulso de prueba max.380 Vca: Clase 2/1250 Vpico, 415 Vca: Clase 1/1350 Vpico
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B Accesorios para VLT Serie 5000

0000000000000

)

175ZA705.10

il

C] c
Q@@@

Tapa de terminal

[

T
Xy

)

a— £
I
Unidad de IP4x, SIS
control LCP  tapa superior Ej 5
S
Eoo
it} :C
| D
Tapa inferior IP 20 eg 8
ed de

Opcion de aplicacion

Opcién de memoria

>0
]
g5
o v
= QO
QO
QO
O ®©

MD.51.A2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss 51



Dt

VLT® Serie 5000

HM Mdédulo de filtro LC

El filtro LC reduce el tiempo de incremento de
la tensién (dV/dt) y la corriente de rizado (Al) al
motor, haciendo que la intensidad y la tension
sean casi sinusoidales. Con ello, se reduce al
minimo el ruido acustico del motor.

Consulte, ademas, las instrucciones MI.56.DX.51.

B Unidad de control LCP

Unidad de control con display y teclado para
programacioén de convertidores de frecuencia VLT.
Disponible como opcién para las unidades IP 00 e IP 20.
Alojamiento: IP 65.

H Kits de instalacién/desmontaje de LCP

La opcion de kit de control remoto permite mover el
display del convertidor de frecuencia, por ejemplo,
al panel frontal de un armario.

Datos técnicos

Alojamiento: IP 65 delantero
Longitud méax. de cable,

entre el VLT y launidad 3 m

Estandar de

comunicaciones: RS 422

También pueden consultarse las instrucciones
MI.56.AX.51 (IP 20) y MI.56.GX.52 (IP 54).

H Tapa superior IP 4x

La tapa superior IP 4x es un elemento de alojamiento
opcional para las unidades Compact IP 20.

Si se utiliza una tapa superior IP 4x, la unidad IP 20
se actualizara para cumplir con un alojamiento IP 4x
con tapa. Esto significa que la unidad cumplir4 con
IP 40 en superficies horizontales superiores.

Hay disponibles tapas para las siguientes
unidades Compact:

Tipo VLT 5001-5006, 200-240 V

Tipo VLT 5001-5011, 380-500 V

Tipo VLT 5001-5011, 525-600 V

H Tapa de terminal

Con una tapa de terminal, se puede montar en posicion
remota una unidad IP 20, tipos de VLT 5008-5052.
Hay disponibles tapas de terminal para las

siguientes unidades Compact:

Tipo VLT 5008-5027, 200-240 V

Tipo VLT 5016-5102, 380-500 V

Tipo VLT 5016-5062, 525-600 V

M Contactores

Danfoss también fabrica una gama completa
de contactores.

M Resistencias de freno

Las resistencias de freno se utilizan en aplicaciones en
las que se requiere una gran dinamica o en las que
sea preciso detener una gran carga de inercia. La
resistencia de frenos se utiliza para eliminar energia,
consulte las instrucciones MI.50.SX.YY y MI.90.FX.YY.

M Filtro de arménicos

La corriente armonica no afecta directamente
al consumo eléctrico, pero si tiene un impacto
en las siguientes condiciones:

Las instalaciones deben manejar un total

de corriente mayor

- Incremento en la carga de los transformadores
(algunas veces, sera necesario un transformador
mas grande, en particular para el retroajuste)

- Aumento de pérdida de calor en el transformador
y en la instalacién

- En algunos casos se necesitaran cables,
interruptores y fusibles de mayor tamafio

Mayor distorsion de tension debido a una

corriente més alta

- Mayor riesgo de interferir en equipos electrénicos
conectados a la misma red

Un mayor porcentaje de carga rectificada desde, por
ejemplo, convertidores de frecuencia, incrementara la
corriente arménica que debe ser reducida para evitar
consecuencias en el futuro. Por lo tanto, el convertidor
de frecuencia tiene un estandar construido en bobinas
de CC, reduciendo la corriente total alrededor de un
40% (comparado con dispositivos sin ningun arreglo
para la supresién arménica), hasta un 40-45% ThiD.

En algunos casos, seria necesaria una mayor supresion
(p.€j., retroajuste con convertidores de frecuencia).
Para este propésito, Danfoss ofrece dos filtros
armonicos avanzados, AHFO5 y AHF10, que hacen que
la corriente armonica descienda alrededor de un 5%y
un 10%, respectivamente. Consulte las instrucciones
MG.80.BX.YY, para obtener més informacién.
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B Herramientas de software para PC VLT Software Dialog,. Haga el pedido utilizando
Software para PC - MCT 10 el nimero de cédigo 175Z0967.
Todas las unidades estan equipadas con un puerto
de comunicaciones en serie. Se proporciona una
herramienta para PC, que permite la comunicacién
entre un PC y un convertidor de frecuencia, un software
de instalacion del VLT Motion Control MCT 10.

VLT® Serie 5000

Software de instalacion del MCT 10

MCT 10 ha sido disefiada como una herramienta

interactiva facil de usar, que permite establecer los

parametros de nuestros convertidores de frecuencia.

El software de instalacion MCT 10 es util para:

« Planificar una red de comunicaciones fuera de
linea. EI MCT 10 contiene una base de datos de
convertidores de frecuencia completa

» Convertidores de frecuencia oficiales en linea

» Guardar la configuracion de todos los
convertidores de frecuencia

e Sustituir una unidad en la red

e Expandir una red existente

» El desarrollo de futuras unidades estara soportado

MCT 10 Asistencia del software de instalacion
Profibus DP-V1 a través de una conexion Master
clase 2. Esto hace posible escribir y leer en linea
los parametros de un convertidor de frecuencia a
través de la red Profibus. Esto eliminara la necesidad
de una red de comunicaciones afiadida.

Modulos del software de instalacion del MCT 10
El paquete de software incluye los siguientes médulos:

Software de instalacion del MCT
10

Parametros de configuracion
Copiar a y desde convertidores de
frecuencia

Documentacion y listado de la
configuracion de parametros
incluyendo esquemas
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]
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SyncPos
Creacioén de un programa SyncPos

N° de cédigo:

Realice el pedido del CD que contiene el
software de instalacién MCT 10 utilizando el
nimero de c6digo 130B1000.

Software para PC - VLT Software Dialog:
Para instalaciones de una o varias unidades se
encuentra disponible un paquete de software bésico,
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B Numeros de cédigo, accesorios:

Tipo Descripcion N° de
cadigo.

Tapa superior IP 4x/NEMA  Opcion, VLT 5001-5006, 200-240 V 17570928
1 kitd)

Tapa superior IP 4x/NEMA  Opcién, VLT 5001-5011, 380-500 V y 525-600 V 17570928
1 kitl)

Placa de union NEMA 1220  Opcién, VLT 5001-5006, 200-240 V 175H4195
Placa de union NEMA 1220  Opcién, VLT 5001-5011, 380-500 V 175H4195
Tapa de terminal [P 20 Opcién, VLT 5008-5016, 200-240 V 17574622
Tapa de terminal [P 20 Opcién, VLT 5022-5027, 200-240 V 17574623
Tapa de terminal [P 20 Opcién, VLT 5016-5032, 380-500 V y 525-600 V 17574622
Tapa de terminal [P 20 Opcién, VLT 5042-5062, 380-500 V y 525-600 V 17574623
Tapa de terminal [P 20 Opcioén, VLT 5072-5102, 380-500 V 17574280
Tapa inferior IP 20 VLT 5075 - 5125, 525 - 600 V VLT 5032-5052, 200 - 240 V 176F1800
Tapa inferior IP 20 VLT 5150 - 5250, 525 - 600 V 176F1801
Kit de adaptador de terminal VLT 5032-5052, 200 - 240 V IP 00/Nema 1(IP 20), ST 176F1805

VLT 5075-5125, 525 - 600 V IP 00/Nema 1(IP 20), ST
Kit de adaptador de terminal VLT 5032-5052, 200 - 240 V IP_ 00/Nema 1(IP 20), SB 176F1806
Kit de adaptador de terminal VLT 5032-5052, 200 - 240 V IP 00/Nema 1(IP 20), EB 176F1807
VLT 5075-5125, 525 - 600 V IP 00/Nema 1(IP 20), EB

Kit de adaptador de terminal VLT 5032-5052, 200 - 240 V IP 54, ST 176F1808
Kit de adaptador de terminal VLT 5032-5052, 200 - 240 V IP 54, SB 176F1809
Kit de adaptador de terminal VLT 5150-5250, 525 - 600 V IP_ 00/Nema 1(IP 20), ST 176F1811
Kit de adaptador de terminal VLT 5150-5250, 525 - 600 V IP_ 00/Nema 1(IP 20), EB 176F1813
Kit de adaptador de terminal VLT 5350-5500, 380 - 500 V EX/DX 176F1815
Kit de adaptador de terminal VLT 5350-5500, 380 - 500 V EB/ DE 176F1816
Convertidor de encoder / 5 V TTL Linedriver / 24 V CC 17571929

B Numeros de codigo, opciones de tarjeta
de control, etc.:

LCP:
Tipo Descripcion N° de cédigo
Opcién IP 65 LCP LCP separado, sélo para unidades IP 17520401
20
Kit de montaje remoto Kit de montaje remoto LCP, para 17520850 incl. cable 3 m
LCP/IPOO/IP20/NEMA 1 unidades IP 00/20
Kit de montaje remoto LCP  Kit de montaje remoto de LCP, para 17527802 incl. cable 3 m
IP 54 unidades IP 54
Cable para LCP Cable separado 17570929 cable de 3 m

LCP: Unidad de control con display y teclado.

Suminist. excl. LCP.

1. Latapa superior IP 4xXNEMA 1 es s6lo para unidades
Compact IP 20, y debe utilizarse en superficies

horizontales que cumplan IP 4x. El kit también
incluye una placa de unién (UL).

2. La placa de union NEMA 12 (UL) es so6lo para
unidades Compact IP 54.

Opciones Bus de campo y

accesorios:
Profibus:
Sin Recubrimiento
revestimiento
Tipo Descripcion N° de codigo  N° de cédigo
Opcioén Profibus DP VO/V1 Incl. opcién de memoria 17570404 17572625
Opcioén Profibus DP VO/V1 excl. opcién de memoria 17570402
Opciétn Profibus DP VO/EMS incl. opcién de memoria 175723722 17573723
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Tipo Descripcion N° de cddigo
Conector Sub D9 Profibus VLT 5001-5027, 200-240 V 17573568
para IP 20 / IP 00 VLT 5001-5102, 380-500 V
VLT 5001-5062, 525-600 V
VLT 5032-5052, 200-240 V 176F1822

LonWorks:
Opcidon LonWorks, Topologia libre Incl. opcién de memoria 176F1500 176F1503
Opcién LonWorks, Topologia libre excl. opcién de memoria 176F1512
Opciéon LonWorks, 78 KBPS Incl. opcién de memoria 176F1501 176F1504
Opcién LonWorks, 78 KBPS excl. opcién de memoria 176F1513
Opcién LonWorks, 1,25 MBPS Incl. opcién de memoria 176F1502 176F1505
Opci6én LonWorks, 1,25 MBPS excl. opcién de memoria 176F1514
Device Net:
Opcién DeviceNet Incl. opcién de memoria 176F1580 176F1581
Opcién DeviceNet excl. opcién de memoria 176F1584
Modbus:
Modbus Plus para unidades Compact _ Incl. opcién de memoria 176F1551 176F1553
Modbus Plus para unidades Compact Excl. opcién de memoria 176F1559
Modbus Plus para unidades Bookstyle Incl. opcién de memoria 176F1550 176F1552
Modbus Plus para unidades Bookstyle Excl. opcién de memoria 176F1558
Modbus RTU Sin montaje de fabrica 17573362
Interbus:
Interbus Incl. opcién de memoria 17573122 17573191
Interbus Excl. opcidbn de memoria 17572900
Opciones de aplicacion:
Controlador SyncPos programable Opcién de aplicacién 17570833 17573029
Controlador de sincronizacion Opcién de aplicacién 17573053 17573056
Controlador de posicionamiento Opcién de aplicacién 17573055 17573057
Opcidn de tarjeta de relé Opcidn de aplicacién 17572500 17572901
Opcién de devanador No montado de fabrica, version de 17573245

SW 3.40
Opcién de giro de anillo No montado de fabrica, version de 17573463

SW 3.41
Opcién de oscilacion No montado de fabrica, version de 17573467

Sw 341

Las opciones se pueden pedir como opciones integradas de fabrica, consultar la informacién sobre pedidos.
Para obtener informacién sobre bus de campo y la compatibilidad de opciones de aplicaciones con versiones

de software anteriores, péngase en contacto con el distribuidor de Danfoss.

Si las opciones de Fieldbus se tienen que utilizar
sin la opcién de aplicacion, deberéa solicitarse una

versién con opcion de memoria.
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VLT® Serie 5000

H Filtros LC para VLT Serie 5000

Cuando un convertidor de frecuencia controla un
motor, se oiran ruidos de resonancias procedentes
del motor. Este ruido, resultado del disefio del
motor, aparece cada vez que se activa uno de
los interruptores del inversor en el convertidor de
frecuencia. En este aspecto, la frecuencia del
ruido de resonancia corresponde a la frecuencia
de conmutacion del convertidor.

Para los convertidores VLT Serie 5000, Danfoss
puede suministrar un filtro LC para amortiguar
el ruido acustico del motor.

El filtro reduce el tiempo de aceleracion de la
tension (que corresponde a dV/dt), la tension de
carga pico Upico Yy la corriente de rizado Al al
motor, que significa que la intensidad y la tensién
se vuelven casi sinusoidales. Por ello, el ruido
acustico del motor se reduce al minimo.

A causa de la corriente de rizado en las bobinas,
en éstas siempre hay cierto ruido. El problema
puede solucionarse integrando el filtro en un
armario o cuadro eléctrico.

B NUmeros de codigo, médulos de filtro LC

Red de alimentaciéon 3 x 200-240 V

Par de sobrecarga alto

Frecuencia de

Filtro LC para filtro LC Intensidad Potencia Ne° de
Par méax. a CT/VT  salida
Tipo de VLT alojamiento nominal a 200 V » de potencia Descripcién
méxima
5001-5003 Bookstyle IP 20 78 A 160% 120 Hz 17570825
5004-5006 Bookstyle IP 20 152 A 160% 120 Hz 17570826
5001-5006 IP 20 Compacto 152 A 160% 120 Hz 17520832
5008 IP 00 Compacto 25 A 160% 60 Hz 85 W 175724600
5011 IP 00 Compacto 32A 160% 60 Hz 90 W 17574601
5016 IP 00 Compacto 46 A 160% 60 Hz 110 W 17574602
5022 IP 00 Compacto 61 A 160% 60 Hz 170 W 17574603
5027 IP 00 Compacto 73 A 160% 60 Hz 250 W 175724604
5032 IP 20 Compacto 88 A 150 % 60 Hz 17574700
5045 IP 20 Compacto 115 A 150 % 60 Hz 17574702
5052 IP 20 Compacto 143 A 150 % 60 Hz 17574702
Par de sobrecarga normal
5008 IP 00 Compacto 32A 110% 60 Hz 90 W 17574601
5011 IP 00 Compacto 46 A 110% 60 Hz 110 W 175724602
5016 IP 00 Compacto 61 A 110% 60 Hz 170 W 17574603
5022 IP 00 Compacto 73 A 110% 60 Hz 250 W 175724604
5027 IP 00 Compacto 88 A 110% 60 Hz 320 W 17574605
5032 IP 20 Compacto 115 A 110 % 60 Hz 17574702
5042 IP 20 Compacto 143 A 110 % 60 Hz 17574702
5052 IP 20 Compacto 170 A 110 % 60 Hz 175724703
iNOTA!:

“: Cuando se utilicen filtros LC, la frecuencia
de conmutacién debera ser de 4,5 kHz
(consulte el parametro 411).
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VLT® Serie 5000

Red de alimentaciéon 3 x 380-500 V

Par de sobrecarga alto

Frecuencia de

Filtros LC para tipo filtro LC Intensidad nominal a Par méax. a ! Potencia Ne° de
VLT alojamiento 400/500 V CTINT sa{|d.a de potencia Descripcién
méxima
5001-5005 Bookstyle IP 20 72A/163A 160% 120 Hz 17520825
5006-5011 Bookstyle IP 20 16 A/145A 160% 120 Hz 17520826
5001-5011 IP 20 Compacto 16 A/145A 160% 120 Hz 17520832
5016 IP 00 Compacto 24 A/ 21,7 A 160% 60 Hz 125 W 17574606
5022 IP 00 Compacto 32A/279A 160% 60 Hz 130 W 17524607
5027 IP 00 Compacto 375A/32A 160% 60 Hz 140 W 17574608
5032 IP 00 Compacto 44 A/ 41,4 A 160% 60 Hz 170 W 175724609
5042 IP 00 Compacto 61A/54A 160% 60 Hz 250 W 17574610
5052 IP 00 Compacto 73A/65A 160% 60 Hz 360 W 17574611
5062 IP 20 Compacto 90A/80A 150 % 60 Hz 320 W 17524700
5072 IP 20 Compacto 106 A/ 106 A 150 % 60 Hz 400 W 17574701
5102 IP 20 Compacto 147 A/ 130 A 150 % 60 Hz 500 W 17574702
5122 IP 20 Compacto 177 A/ 160 A 150 % 60 Hz 650 W 17574703
5152 IP 20 Compacto 212 A/ 190 A 150 % 60 Hz 650 W 17574704
5202 IP 20 Compacto 260 A/ 240 A 150 % 60 Hz 750 W 17574705
5252 IP 20 Compacto 315A /302 A 150 % 60 Hz 850 W 17574706
5302 IP 20 Compacto 395A/361A 150 % 60 Hz 850 W 17574707
5350 IP 20 Compacto 480 A/ 443 A 150 % 60 Hz 17573139
5450 IP 20 Compacto 600 A /540 A 150 % 60 Hz 17573140
5500 IP 20 Compacto 658 A /590 A 150 % 60 Hz 17573141
Par de sobrecarga normal
5016 IP 00 Compacto 32A/279A 110% 60 Hz 130 W 175724607
5022 IP 00 Compacto 37,5A/32A 110% 60 Hz 140 W 175724608
5027 IP 00 Compacto 44 A/ 41,4 A 110% 60 Hz 170 W 17574609
5032 IP 00 Compacto 61A/54 A 110% 60 Hz 250 W 17574610
5042 IP 00 Compacto 73A/65A 110% 60 Hz 360 W 17574611
5052 IP 00 Compacto 90A/78A 110% 60 Hz 450 W 17574612
5062 IP 20 Compacto 106 A/ 106 A 110 % 60 Hz 400 W 17574701
5072 IP 20 Compacto 147 A/ 130 A 110 % 60 Hz 500 W 17574702
5102 IP 20 Compacto 177 A/ 160 A 110 % 60 Hz 650 W 17574703
5122 IP 20 Compacto 212 A/ 190 A 110 % 60 Hz 650 W 17574704
5152 IP 20 Compacto 260 A/ 240 A 110 % 60 Hz 750 W 17574705
5202 IP 20 Compacto 315A /302 A 110 % 60 Hz 850 W 17574706 > 0
5252 IP 20 Compacto 368 A/ 361 A 110 % 60 Hz 850 W 17574707 8 g
5302 IP 20 Compacto 480 A/ 443 A 110 % 60 Hz 17573139 8 8
5350 IP 20 Compacto 600 A /540 A 110 % 60 Hz 17573140 8 §
5450 IP 20 Compacto 658 A /590 A 110 % 60 Hz 17573141 Om
5500 IP 20 Compacto 745 A/ 678 A 110 % 60 Hz 17573142

Para obtener informacion sobre filtros LC para
VLT series 5001-5250, 525 - 600 V, pongase
en contacto con Danfoss.

iNOTA!:
fl& cuando se utiicen fitros LC, la frecuencia
q de conmutacion debera ser de 4,5 kHz
(consulte el parametro 411).

MD.51.A2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss 57



Dt

M Resistencias de frenos, VLT 5001 - 5052 /200 - 240 V

VLT® Serie 5000

Resistencias de frenos estandar

Ciclo de servicio Ciclo de servicio 40%
10%

Resistencia Potencia N° de codigo Resistencia Potencia N° de cédigo
VLT [ohmio] [kW] [ohmio] [kW]
5001 145 0.065 17501820 145 0.260 175U1920
5002 90 0.095 17501821 90 0.430 175U1921
5003 65 0.250 17501822 65 0.80 175U1922
5004 50 0.285 175U1823 50 1.00 175U1923
5005 35 0.430 17501824 35 1.35 175U1924
5006 25 0.8 175U1825 25 3.00 175U1925
5008 20 1.0 175U1826 20 3.50 175U1926
5011 15 1.8 17501827 15 5.00 175U1927
5016 10 2.8 175U1828 10 9.0 175U1928
5022 7 4.0 175U1829 7 10.0 175U1929
5027 6 4.8 175U1830 6 12.7 175U1930
5032 4.7 6 175U1954 No disponible No disponible No disponible
5042 3.3 8 175U1955 No disponible No disponible No disponible
5052 2.7 10 175U1956 No disponible No disponible No disponible

Consulte las instrucciones MI.90.FX.YY para
obtener mas detalles.

Resistencias de freno de encapsulado plano para aplicaciones horizontales

Tipo de VLT Motor [kW] Resistencia indice N° de codigo Ciclo de servicio méaximo [%]
[ohmio]
5001 0.75 150 150 {2 100 W 175U1005 14.0
5001 0.75 150 150 £2 200 W 175U0989 40.0
5002 1.1 100 100 2 100 W 175U1006 8.0
5002 1.1 100 100 €2 200 W 175U0991 20.0
5003 1.5 72 722 200 W 175U0992 16.0
5004 2.2 47 50 2 200 W 175U0993 9.0
5005 3 35 35 200 W 175U0994 5.5
5005 3 35 72 Q200 W 2 x 175U09921 12.0
5006 4 25 50 €2 200 W 2 x 175U0993! 11.0
5008 5.5 20 40 2 200 W 2 x 175U09961 6.5
5011 7.5 13 27 2 200 W 2 x 175U0995!1 4.0
1. Pedir 2 pzs. Bastidor de montaje para 2 resistencias planas
(bookstyle reducido) 175U0004
Angulo de montaje para resistencias de encapsulado Bastidor de montaje para 2 resistencias anchas
plano 100 W 175U0011 (bookstyle amplio) 175U0003

Angulo de montaje para resistencias de encapsulado
plano 200 W 175U0009

Bastidor de montaje para 1 resistencia mas plana
(bookstyle reducido) 175U0002

Consulte Instrucciones MI.50.BX.YY para
obtener mas informacion.
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B Numeros de cddigo, Resistencias de frenos,
VLT 5001 - 5500 / 380 - 500 V

VLT® Serie 5000

Resistencias de frenos estandar

10% ciclo de servicio 40% ciclo de servicio
Resistencia Potencia N° de cddigo. Resistencia Potencia N° de codigo.

VLT [ohmio] [kW] [ohmio] [kW]
5001 620 0.065 175U1840 620 0.260 175U1940
5002 425 0.095 175U1841 425 0.430 17501941
5003 310 0.250 175U1842 310 0.80 17501942
5004 210 0.285 175U1843 210 1.35 17501943
5005 150 0.430 175U1844 150 2.0 175U1944
5006 110 0.60 175U1845 110 2.4 175U1945
5008 80 0.85 175U1846 80 3.0 175U1946
5011 65 1.0 17501847 65 4.5 17501947
5016 40 1.8 175U1848 40 5.0 17501948
5022 30 2.8 175U1849 30 9.3 175U1949
5027 25 35 175U1850 25 12.7 175U1950
5032 20 4.0 175U1851 20 13.0 175U1951
5042 15 4.8 175U1852 15 15.6 175U1952
5052 12 5.5 175U1853 12 19.0 175U1953
5062 9.8 15 175U2008 9.8 38.0 175U2008
5072 7.3 13 175U0069 5.7 38.0 175U0068
5102 5.7 15 175U0067 4.7 45.0 175U0066
5122 3.8 43 175U0080
5152 3.2 52 17500081
5202 2.6 60 17500082
5252 2.1 78 17500083
5302 1.65 96 175U0084
5350 2.6 128 2 x 17501062
5450 2.3 145 2 x 175U1063Y
5500 2.1 163 2 x175U1064%Y

1. Pedir 2 pzs. Consulte las instrucciones MI.90.FX.YY para

obtener mas informacion.

Resistencias de freno de encapsulado plano para aplicaciones horizontales

Tipo de VLT Motor [kW] Resistencia Tamafio N° de codigo Ciclo de servicio méaximo [%]
[ohmio]
5001 0.75 630 620 ? 100 W 175U1001 14.0
5001 0.75 630 620 £ 200 W 17500982 40.0
5002 1.1 430 430 © 100 W 175U1002 8.0
5002 1.1 430 430 €2 200 W 17500983 20.0
5003 1.5 320 310 2 200 W 17500984 16.0 ;‘ &
5004 2.2 215 210 & 200 W 175U0987 9.0 Q5
5005 3 150 150 © 200 W 175U0989 5.5 o9
5005 3 150 300 £ 200 W 2 x 175009851 12.0 28
5006 4 120 240 £ 200 W 2 x 17500986 11.0 Ow
5008 5.5 82 160 O 200 W 2 x 175009881 6.5
5011 7.5 65 130 © 200 W 2 x 175009901 4.0
1. Pedir 2 pzs. Bastidor de montaje para 2 resistencias planas
(bookstyle reducido) 175U0004
Angulo de montaje para resistencias de encapsulado Bastidor de montaje para 2 resistencias anchas
plano 100 W 175U0011 (bookstyle amplio) 175U0003

Angulo de montaje para resistencias de encapsulado

plano 200 W 175U0009

Bastidor de montaje para 1 resistencia mas plana

(bookstyle reducido) 175U0002 Para obtener mas informacién sobre VLT 5001-5250,
550-600 V, péngase en contacto con Danfoss.

Consulte la Instruccién MI.50.BX.YY para
obtener mas informacion.
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VLT® Serie 5000

B Reactores de linea para aplicaciones de
carga compartida
Los reactores de linea se utilizan al conectar
juntos convertidores de frecuencia en una
aplicacion de carga compartida.

Unidades de 200-240 V:

VLT Potencia Entrada Tensién Inductividad N° de
datos nominal a CT analdgica de tension cédigo
[kW] [A] (%] [mH]

5001 0.75 3.4 1.7 1.934 17500021
5002 1.10 4.8 1.7 1.387 175U0024
5003 1.50 7.1 1.7 1.050 175U0025
5004 2.20 9.5 1.7 0.808 175U0026
5005 3.0 11.5 1.7 0.603 175U0028
5006 4.0 14.5 1.7 0.490 175U0029
5008 5.5 32.0 1.7 0.230 175U0030
5011 7.5 46.0 1.7 0.167 175U0032
5016 11.0 61.0 1.7 0.123 175U0034
5022 15.0 73.0 1.7 0.102 175U0036
5027 18.5 88.0 1.7 0.083 175U0047

Unidades de 380-500 V:

VLT Potencia Entrada Tensién Inductividad N° de
datos nominal a CT analdgica de tension cédigo
[kW] [A] [%] [mH]
5001 0.75 2.3 1 3.196 175U0015
5002 1.1 2.6 1 2.827 175U0017
5003 1.5 3.8 1 1.934 17500021
5004 2.2 5.3 1 1.387 175U0024
5005 3 7.0 1 1.050 175U0025
5006 4 9.1 1 0.808 175U0026
5008 5.5 12.2 1 0.603 175U0028
5011 7.5 15.0 1 0.490 175U0029
5016 11 32.0 1 0.230 175U0030
5022 15 37.5 1 0.196 175U0031
5027 18.5 44.0 1 0.167 175U0032
5032 22 60.0 1 0.123 175U0034
5042 30 72.0 1 0.102 175U0036
5052 37 89.0 1 0.083 175U0047
5062 45 104.0 1 0.070 175U1009
5072 55 144.6 1 0.051 175U0070
5102 75 174.1 1 0.042 175U0071

Consulte las instrucciones MI.50.NX.YY para
obtener mas informacion.

60 MD.51.A2.05 - VLT es una marca registrada de Danfoss



Dt

VLT® Serie 5000

B Numeros de pedido, filtros arménicos

Los filtros armonicos se utilizan para reducir los
armoénicos de red

« AHF 010: distorsién del 10% de la corriente

* AHF 005: distorsién del 5% de la corriente

380-415V, 50Hz

IAHFN Motor usualmente Numero de pedido de Danfoss VLT 5000
utilizado [kW] AHF 005 AHF 010

10 A 4, 5.5 175G6600 175G6622 5006, 5008
19 A 7.5 175G6601 175G6623 5011
26 A 11 175G6602 175G6624 5016
35 A 15, 185 175G6603 175G6625 5022, 5027
43 A 22 175G6604 175G6626 5032
72 A 30, 37 175G6605 175G6627 5042, 5052
101 A 45. 55 175G6606 175G6628 5062, 5072
144 A 75 175G6607 175G6629 5102
180 A 90 175G6608 175G6630 5122
217 A 110 175G6609 175G6631 5152
289 A 132, 160 175G6610 175G6632 5202, 5252
324 A 175G6611 175G6633

Pueden consegquirse mayores velocidades colocando en paralelo las unidades de filtrado
360 A 200 Dos unidades 180 A 5302
434 A 250 Dos unidades 217 A 5350
578 A 315 Dos unidades 289 A 5450
613 A 355 Unidades 289 Ay 324 A 5500

440-480V, 60Hz

IAHEN Motor usualmente Numero de pedido de Danfoss VLT 5000
utilizado [HP] AHF 005 AHF 010
19 A 10, 15 175G6612 175G6634 5011, 5016
26 A 20 175G6613 175G6635 5022
35 A 25, 30 175G6614 175G6636 5027, 5032
43 A 40 175G6615 175G6637 5042
72 A 50, 60 175G6616 175G6638 5052, 5062
101 A 75 175G6617 175G6639 5072
144 A 100, 125 175G6618 175G6640 5102, 5122
180 A 150 175G6619 175G6641 5152
217 A 200 175G6620 175G6642 5202
289 A 250 175G6621 175G6643 5252
Pueden consegquirse mayores velocidades colocando en paralelo las unidades de filtrado ;‘ 8
324 A 300 Unidades 144 Ay 180 A 5302 8 'g
397 A 350 Unidades 180 Ay 217 A 5350 o 8
506 A 450 Unidades 217 Ay 289 A 5450 LQ_’ 8
578 A 500 Dos unidades 289 A 5500 Om

Observe que la coincidencia entre el convertidor
de frecuencia Danfoss vy el filtro se ha precalculado
en base a 400V/480V, asumiendo una carga tipica
del motor (4 polos) y un par del 160%. Para otras
combinaciones, consulte MG.80.BX.YY.
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